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Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
Roboty w zakresie budowy drog

Roboty w zakresie regulacji ruchu

Roboty w zakresie réznych nawierzchni
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Data utworzenia: 2019-03-12

Tabela przedmiaru robot

Kod

Nr pozycji Nur'.ner Nazwa, opis i obliczenie ilosci robo6t J.m. I!Oéé
przedmiaru STWIORB J.m.
1 2 3 4 5 6
Dziat nr 1. Roboty przygotowawcze
[CPV: 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania
terenu pod budowe i roboty ziemne]
1 KNNR 1 I-D-01.01. |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa km 0,469
0111-01 01 drég w terenie réwninnym.
droga od km 0+000 do km 0+446:
0.446 0,44600
siegacz:
0,02305 0,02305
2 kalk. wtasna I-D-01.00. |Roboty przygotowawcze - rozbiérki nawierzchni zjazdow, szt. 1,000
kalk. wtasna 00 wycinka krzewéw
1 1,00000
3 KNR 2-31 I-D-01.00. |Regulacja pionowa studzienek dla zaworéw wodociggowych szt. 20,000
1406-04 00
droga od km 0+000 do km 0+446:
16 16,00000
siegacz:
4 4,00000
4 KNNR 5 I-D-01.03. |Utozenie rur ostonowych - elektryka m 28,000
0705-01 02
47 28,00000
5 KNNR 5 I-D-01.03. |Utozenie rur ostonowych - teletechnika m 39,000
0705-01 04
droga od km 0+000 do km 0+446:
2°7+8 22,00000
siegacz:
17 17,00000
6 KNNR 5 I-D-01.03. |Ukfadanie kabli w rowach kablowych recznie - przetozenie m 164,000
0707-01 04 kabli teletechnicznych
48+30+2*10+28+38 164,00000
7 KNR 2-25 I-D-03.02. |Hydranty pozarowe nadziemne na istniejgcych rurociggach kpl. 2,000
0515-10 01 wodociggowych - rozebranie
droga od km 0+000 do km 0+446:
1 1,00000
siegacz:
1 1,00000
8 KNR 2-25 I-D-03.02. |Hydranty pozarowe podziemne ptytkie na istniejgcych kpl. 2,000
0515-01 01 rurociggach wodociggowych - budowa
droga od km 0+000 do km 0+446:
1 1,00000
siegacz:
1 1,00000
Dziat nr 2. Roboty ziemne
[CPV: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty
ziemne]
9 KNR 2-01 I-D-02.00. |Reczne kopanie rowow dla kabli - wykopanie kabli m 164,000
0701-02 01 teletechnicznych do przetozenia

#p6




2. Roboty ziemne

Nr

Kod
pozycji
przedmiaru

Numer
STWIORB

Nazwa, opis i obliczenie ilosci robot

J.m.

llos¢
j-m.

2

3

4

6

10

KNR 2-01
0702-02

I-D-02.00.
01

Kopanie koparkami podsigbiernymi rowéw pod kable
teletechniczne

164,000

#p6

1"

KNR 2-01
0705-02

I-D-02.00.
01

Mechaniczne zasypywanie rowow dla kabli o gtebok.do 1.0 m i
szer.dna do 0.4 m w gruncie kat. lll-IV
Krotnos¢ = 2

164,000

#p6

12

KNNR 1
0202-07

I-D-02.01.
01

Roboty ziemne wykonywane koparkami z transportem urobku
samochodami samowytadowczymi na odlegtosc do 1km -
wykopy

droga od km 0+000 do km 0+446:

m3

1280,000

1231

siegacz:

1231,00000

49

49,00000

13

KNNR 1
0208-02

I-D-02.01.
01

Dodatek za kazdy rozp. 1 km transportu ziemi samochodami
samowytadowczymi
Krotnos¢ = 5

m3

1280,000

#p12

14

KNNR 1
0407-01

I-D-02.03.
01

Formowanie i zageszczanie nasypow

droga od km 0+000 do km 0+446:

m3

19,000

17

siegacz:

17,00000

2

2,00000

Dziat nr 3. Roboty nawierzchniowe
[CPV: 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog]

15

KNNR 6
0103-03

I-D-04.01.
01

Profilowanie i zaggszczanie podtoza wykonywane
mechanicznie pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

droga od km 0+000 do km 0+446:

m2

4221,450

446*9
siegacz od km 0+000 do km 0+021,05:

4014,00000

23.05%9

207,45000

16

KNNR 6
0113-02

I-D-04.04.
02, 04.04.

Warstwa dolna podbudowy z kruszyw tamanych gr. 20 cm

droga od km 0+000 do km 0+446:

m2

2802,300

446%6
siegacz od km 0+000 do km 0+021,05:

2676,00000

21.05*6

126,30000

17

KNNR 6
0502-03

I-D-05.03.
23b

Nawierzchnia jezdni z kostki brukowej betonowej grubosci 8
cm na podsypce cementowo-piaskowej z wypetnieniem spoin
piaskiem - kostka szara

m2

2802,300

#p16

18

KNNR 6
0403-03

I-D-08.01.
01b

Krawezniki betonowe wystajgce o wymiarach 15x30 cm z
wykonaniem taw betonowych na podsypce
cementowo-piaskowej

droga od km 0+000 do km 0+446:

940,100

446*2
siegacz od km 0+000 do km 0+021,05:

892,00000

21.05*2+6

48,10000

Dziat nr 4. Chodniki
[CPV: 45233200-1 Roboty w zakresie réznych

_2-




4. Chodniki

Kod

Nr pozycji Nur.ner Nazwa, opis i obliczenie ilosci robot J.m. I!Oéé
przedmiaru STWIORB J.m.
1 2 3 4 5 6
nawierzchni]
19 KNNR 6 I-D-04.04. |Warstwa gérna podbudowy z kruszyw naturalnych gr. 15 cm m2 1150,000
0112-06 01, 04.04.
1150 1150,00000
20 KNNR 6 I-D-05.03. |Chodniki z kostki brukowej betonowej grubosci 6 cm na m2 1150,000
0502-02 23b podsypce cementowo-piaskowej z wypetnieniem spoin
piaskiem
#p19
Dziat nr 5. Pobocze
[CPV: 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drég]
21 KNNR 6 I-D-04.04. |Nawierzchnie zwirowe pobocza - kruszywo rozscietane m2 107,000
0202-07 02 mechanicznie - 8 cm
Krotnos$¢ = 0,75
od km 0+000 do km 0+100 SP:
107 107,00000
Dziat nr 6. Zjazdy
[CPV: 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog]
22 KNNR 6 I-D-04.04. |Warstwa gorna podbudowy z kruszyw tamanych gr. 15 cm m2 161,000
0113-06 02, 04.04.
161 161,00000
23 KNNR 6 I-D-05.03. |Zjazdy z kostki brukowej betonowej grubosci 8 cm na m2 154,800
0502-03 23b, podsypce cementowo-piaskowej z wypetnieniem spoin
08.04 piaskiem
powierzchnia wszystkich zjazdow:
#p22
powierzchnia zjazdunr 1 z kruszywa:
-6,2 -6,20000
24 KNNR 6 I-D-04.04. |Nawierzchnie zwirowe - zjazd nr 1 - 8 cm m2 6,200
0202-07 02, 08.04. |Krotnos¢ = 0,75
6,2 6,20000
25 KNNR 6 I-D-08.01. | Oporniki betonowe wtopione o wymiarach 12x25 cm bez taw m 89,000
0401-05 01b na podsypce cementowo-piaskowe;j
89 89,00000
26 KNNR 6 I-D-08.03. |Obrzeza betonowe o wymiarach 30x8 cm na podsypce m 792,000
0404-05 01 cementowo-piaskowej, spoiny wypetnione zaprawg
cementowg
446*2-100 792,00000
Dziat nr 7. Organizacja ruchu
[CPV: 45233150-5 Roboty w zakresie regulacji ruchu]
27 KNNR 6 I-D-07.02. |Pionowe znaki drogowe - stupki z rur stalowych szt. 20,000
0702-01 01
20 20,00000
28 KNNR 6 I-D-07.02. |Pionowe znaki drogowe szt. 10,000
0702-05 01
A-6b:
1 1,00000
A-6¢:
1 1,00000




7. Organizacja ruchu

Nr pc}><zoy(<’:ji Numer Nazwa, opis i obliczenie ilosci robot J.m. I!Oéé
przedmiaru STWIORB J.m.
1 2 3 4 5 6
A-6a:
2 2,00000
A-T:
2 2,00000
A-3:
1 1,00000
A-4:
1 1,00000
A-30:
2 2,00000
29 KNNR 6 I-D-07.02. |Pionowe znaki drogowe szt. 8,000
0702-05 01
B-20:
1 1,00000
B-33:
4 4,00000
B-36:
3 3,00000
30 KNNR 6 I-D-07.02. |Pionowe znaki drogowe szt. 12,000
0702-05 01
D-2:
2 2,00000
D-18:
2 2,00000
T-1:
1 1,00000
T-4:
2 2,00000
T-25a:
2 2,00000
T-25¢:
1 1,00000
T-3:
2 2,00000




