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D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaajinhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee
wykonania i odbioru rob6t drogowych przy realizs2REMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga
krajowa nr 63 - Siemiers Nadrzeczny droga powiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggwymagania ogoélne, wspdélne dla poszczegdélnych
asortymentéw robot drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego e#¢ stanowica odregbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni [dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtet migdzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tuko-
wych z nadsypk - odlegtadé w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginoe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usurcia po jego zakéczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wyda-
ny zgodnie z obowkzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzstu
cy do notowania zdarad okoliczndci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych
odbioréw robot, przekazywania polédennej korespondencji technicznej paahey Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zama-

wiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwona), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mosto-
wych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona koeothrogi i skarpami rowéw.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynteu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygino-
nami, stiacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj potwierdzeniu przez Mhynie-
ra/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamauwdepo, nie-
zbedne do przeprowadzenia wszelkich biadprob zwhzanych z ocepjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumetapjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.
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1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu p&esz

go.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgtych do przejmowania i rozkladania oig@n od ruchu

na podiae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga st miedzy warstw $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni sti#ca do przenoszenia ohzén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Mo-
ze ona skladasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiga. Maze zawieré warstwe mrozo-
ochronm, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymazeeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powye,j.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaoapowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamjigsi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo
rodzaju rob4t budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy w@dzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaddw, umieszczenia umdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczéie do bocznego oparcia konstruk-
cji nawierzchni.

1.4.27.Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchinido gkbokasci przemarza-
nia.

1.4.28.Podtae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pialtdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulep-
szona w celu umdiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymie-
ra/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniep-
cego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elem&nbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykitad dolina, bagno, rzekaksatadrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stamosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktadd sie z petnejsciany, stupdéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komoér.
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1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosc¢ teoretyczna - odlegié migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami kon-
strukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej dsi podiinej, obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyja
ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdza-
jéw ruchu oraz szeroké chodnikdéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu pie-
szego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inrg droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komuni-
kacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedstwziecia budowlanego, stanoagia odebna catas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji technicziigtkiowych. Zadanie me polega na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodda@ dokumentagj projektova, SST i polecenia-
mi Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienianavanymi i administracyjnymi, lokalizagji wspotrzd-
ne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikdwy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektawej
jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone liszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywailir
na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgoda-
nym w szczegdétowych warunkach umowy, uvezljliajpcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentae wykonawca (techniczi) i zo-
stany przekazane Wykonawcy.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane Wykonawcy przez
zyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania ok§lene w chaby jednym z nich g obo-
wiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej dimlentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlinych dokumentow obowe kolejnd¢ ich waz-
nosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mee wykorzystywd bigdéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotminzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz) wprowa-
dzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntow budowli
musz, wykazywa zgodnad¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgyzekraczé dopusz-
czalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wptynie to na niezadowalgga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elemen-
ty budowli rozebrane i wykonane ponownie na kosgkviawcy.

n_



1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,potthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow
(jezdnie, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne adrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@éczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwier-
dzenia, uzgodniony z odpowiednim zgtem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowyza\znosci od potrzeb i pospu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinsaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymcza-
sowe uradzenia zabezpieczgie, zapewniag w ten sposéb bezpiec¢stwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzier i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglldéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wudzenia zabezpieczgie lkxda akceptowane przez dynie-
ra/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgod-
niony z Ireynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdégew miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Aynie-
ra/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienienaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz weseeinne srodki niezledne do
ochrony robét, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonemijzdow i maszyn pracigych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgod-
niony z Irnzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeemw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dynie-
ra/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktove.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zng i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégaiojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vemyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeanibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone
przed dosfpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem wywotanym jako rezul-
tat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczia wydary przez uprawnios
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpiaiczeniu robo6t ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na uycie tych
materiatdéw od wigciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zepiewta-
sciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyighminstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych na terenie
budowy i powiadord Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamm rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonatezzwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projek-
tu i zainteresowane wiladze oragdhie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszko
dzenia instalacji na powierzchni ziemi i sdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonygh
przez Zamawiajcego.

Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszka-
céw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenimdawy mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spo-
wodowane jego dziataldoia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pgmi
dzy Wykonawea a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wlasia i drog wewmtrznych.
Jednake, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawigjy nie kxdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie keda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowa sic do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelliéeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie duizie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu moe
polect, aby pojazdy nie spetnie tych warunkéw zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obgizenie osiowe nie dgla dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie terenu
budowy i Wykonawca d@lzie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadbie przestrzegaprzepisOw dotycxrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orzzhpewnienia bezpie-
czeastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.



1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i urdzenia aywane do robét
od daty rozpoczia do daty wydania potwierdzenia zakamenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaoiginmo by pro-
wadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa luklgnenty byty w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hyniera/Kierownika
projektu powinien rozpogZ roboty utrzymaniowe nie fdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionyadlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowa® Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgdstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynik-
nie z wykonania projektu lub specyfikacji dostamepprzez Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolaadonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materialy, spr i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywat postanowienia naj-
nowszego wydania lub poprawionego wydania powotanyarm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane yoriprzepisy g paistwowe lub odnosgsic do konkret-
nego kraju lub regionu, mady¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevge@jrowny lub wyszy
poziom wykonania i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdze-
nia przez layniera/Kierownika projektu. Rdice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi za-
miennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawigprzedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego polece-
niami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, ky-
nier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania
robét iflub wysokéce kwoty, o ktér nalery zwigkszye cerg kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego

Wykonawca zobovgzany jest zabezpieczywamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport
oraz inne urgdzenia towarzysgce.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw przezna-
czonych do robét, Wykonawca przedstawiyimierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe
informacje dotyczce proponowanegerddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatdw jak
réwniez odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatdw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegwdta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegarodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z do-
puszczonegarédia w sposob ggty spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie mate-
riatow zezrodet miejscowych veczapc w tozrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowezany dostar-
czy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijtirodia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac zawieraj-
ca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnranifitpaistwowej i samoradowe;j.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydolbymateriatéw, dzielmawy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepé terenie budowy lub z innych miejsc wska-
zanych w dokumentach umowyda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wyma-
gan umowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zosta-
ty wyszczegélnione w dokumentach umowy, chylmuzyska na to pisemrzgod: Inzyniera/Kierownika pro-
jektu.

Eksploatacjarodet materialéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #aycie tych materiatéw do innych roboétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych ma
terialéw zostanie odpowiednio przewadmwany (skorygowany) przezpniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamia-
rze co najmniej 3 tygodnie przedygiem tego materiatu, albo w okresie mym, jgli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badavymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowaiay
dzaj materiatu nie mi@ by¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane mstedo czasu gdydula one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaglysswop jakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontro-
li przez Irnzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania material@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawg i zaakceptowanych przezzmiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materialdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébiiterialtdow mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okidonej
partii materiatéw pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych@zi wytwaérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlaynie-
ra/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadaenspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystne-
go wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spex uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert Wykonaw-
cy i powinien odpowiadapod wzgédem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaerg
nizacji robot, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv wymienio-
nych wyzej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projek-
tu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robo6t, zgodnie z zasadamiskre
nymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniéchyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w do-
brym stanie i gotow&zi do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochror§rodowiska i przepisami dotygz
cymi jego uytkowania.
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Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych do-
puszczenie spetu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwo$¢é wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplymie-
korzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
Umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédgabspetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu dro-
gowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskowsriannych parametréow technicznycgrodki transportu
nie spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych degazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratyiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,ctagagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kiyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyozem planie i wyznaczenie wysos@ wszyst-
kich elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢admymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekaza-
nymi na psémie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamisungte przez Wyko-
nawe na wiasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczo-
nych Wykonawcy na pimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgs$okprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliad-
czenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawav czasie okre-
slonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakoi. W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony
sposb6b wykonywania robo6t, maowvosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gamdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkd terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw ro-

bot,

— system (sposoéb i proced)proponowane] kontroli i sterowania jakin wykonywanych robét,
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— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagthego lub labora-
torium, ktéremu Wykonawca zamierza zleprowadzenie badd,

— sposéb oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takwychga-
nych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesi@anetogicznym, proponowany sposéb i farm
przekazywania tych informacji kgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzenr stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposze-
niem w mechanizmy do sterowania i agzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedhuitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli rob6t d&dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazo-
na jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zagc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia nie-
zbedne do pobierania prébek i badaateriatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mée zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robét zstetliwoscia zapew-
niajaca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji projektowej i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwosé s okreslone w SST, normach i wytycz-
nych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam élkmge, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontiro
jest konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy kynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane urz
dzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiagayyma-
ganiom norm okrédajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébeleda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez hynie-
ra/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Kdhyawe do badéa wykonywanych przez bynie-
ra/Kierownik projektu bda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposGb zaakeepy przez laynie-
ra/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktore budezwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmmzez Wykonaw-
ce usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca tylko w przy-
padku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypdadisrty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.
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Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pimie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@ami ba-
dan jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraaWykonawca i producent materiatdw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wy-
konawe, poprzez midzy innymi swoje badaniacbzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych badantrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonaw-
ce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatdéw i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swdj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i
rob6t z dokumentagjprojektove i SST. Mae rownie zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batl@iezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtor-
nych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okséo-
nymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technichngraz wtaciwych przepiséw i dokumentéw tech-
nicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, ida partia dostar-
czona do robétduzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wyko-
nawe: Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrpmwiazujacym Zamawiajcego i Wyko-
nawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoenkaehca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzial-
nos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpuwgicymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bez-
pieczéistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra doko-
nata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska ar@mowiska sttbowego. Zapisy da czytelne, dokonane
trwala technila, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungelmida oznaczone kolejnym numerem za-
tacznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,
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— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robét zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggch ograniczeniom lub wyma-
ganiom szczeg6inym w zwiku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pude, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsldyprzeditaone Irzynie-
rowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si
Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zazna-
czeniem ich przyjcia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak stpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z ele-
mentéw rob6t. Obmiary wykonanych robot przeprowasigav sposéb aigty w jednostkach przgfych w kosz-
torysie i wpisuje do kgizki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jako-
$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny kyudosgpnione
na kadezyczenie Iyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstace dokumen-

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla Iriyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projek-
towa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irkyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obarku ukaiczenia wszystkich rob6t. 8lne dane zostarpo-
prawione wg instrukcji liyniera/Kierownika projektu na fmie.
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Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagal do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoeym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzynie-
ra/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugcoici i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jali SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w i jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wyma-
ganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewnial w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzo-
nych przez layniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalkze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfi@ leda wykonane w sposGb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @lgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dokczone w formie od-
dzielnego zaicznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem pro-
jektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywa-
nych robot, ktére w dalszym procesie realizacjgadezakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwiajacym wykona-
nie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowané@regyo posipu robot.

Odbioru robot dokonuje hynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demlzika budowy i jednocze-
snym powiadomieniem #yniera/Kierownika projektu. Odbiodrebdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpd
niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumen-
téw zawieragcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paogmiav konfron-
tacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje brynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakéczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wyko-
nawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagmimem na pimie o tym fakcie laynie-
ra/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwier-
dzenia przez liyniera/Kierownika projektu zakezenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzwzez Zamawiagego w obecniei Inzynie-
ra/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbigrea roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie
przediaonych dokumentdéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z
dokumentagj projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbio-
réw robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratmbtpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupetniggych w war-
stwie §cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czylaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisfe jakag¢ wykonywanych robdt w poszczegoinych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumjerpamjektovs i SST z uwzgidnieniem toleranciji i nie
ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu peezdéstwo ruchu, komisja dokona paten, oce-
niajac pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokédt odbioru ostateczne-
go robét sporgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowekumientéw umowy i ew. uzupetnige lub zamien-
ne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczeé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiarow zadczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towaraggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energe-
tycznej, dwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nieldbgoto-
we do odbioru ostatecznego, komisja w porozumienilykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru osta-
tecznego robdét.

Wszystkie zarmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige k:da zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytotr zwihzanych z usugciem wad stwierdzo-
nych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych wesie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem za-
sad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny fobo
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaxa jednost& obmiarove
ustalon, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavi ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej kkdzie uwzgédniac wszystkie czynno-
ci, wymagania i badania sklade¢ st na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymiaveewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowaniaestlo wymagé warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki olélene w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgczeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstva ruchu,

(c) optaty/dziesawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, krganikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, ba-
rier i swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z pfiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138oz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzi®z. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamghhicznej (SST)aswymagania dotyece wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokaciowych przy realizacji
REMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga krajowa nr 63 - Siemierr Nadrzeczny droga powiato-
wa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tréi®gowej oraz poto-
zenia obiektdw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdéwnych osi trasy i punktow wyseko
sciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektdw mostowych
Nie dotyczy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasynkby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlpl 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem sta-
lowym, stupki betonowe albo rury metalowe o disgjaokoto 0,50 metra.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiméej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
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- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysoka@ciowych powinien gwaranto-
wa¢ uzyskanie wymaganej doktadsmd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaiujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnibli-
czenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i upraw-
nienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich kHach wykrytych w wyty-
czeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw robgch. Bkdy te powinny by usunéte na koszt Zamawigj
cego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #fia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dygmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikage z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakcepto-
waniem wynikéw pomiaréw przez igniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawwjo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢gse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczneptavidtowej realizacji rob6t nate do obowsz-
kow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktdw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowhzane do punktéw pomocniczych, pabmych
poza granig robét ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy dro-
gowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd micdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej powinna wyna@sb00 me-
trow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zwganych z wykonaniem trasy drogowe;j
obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ima wykorzystd punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repesipocze naley zalazy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.
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Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwna-
niu byt mniejszy od 4 mm/km, stoagjniwelacg podwojr w nawhzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i jedno-
znaczne okrdenie nazwy reperu i jego¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geode-
zyjnej, okrélonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zalez-
nej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do ranych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zagi je odpo-
wiednimi palami po obu stronach osi, umieszczomeha granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje @&rée granicy robét, zgodnie z dokumenacj
projektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeitiatriow miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi naley stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegi® migdzy palikami nalgy
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwegj. Odlegié¢ ta co najmniej powinna odpo-
wiada: odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utigia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztaicie
zgodnym z dokumentacprojektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Nie dotyczy.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédowych
naley prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000\0/magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbior robét zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemyinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob64t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochractaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajod-
szukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iyegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

NoOAM®

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamghhicznej (SST)aswymagania dotyece wykona-
nia i odbioru koryta wraz z profilowaniem i zggczeniem podi@a przy realizacjiREMONTU DROGI
GMINNEJ NR 105 706 B:droga krajowa nr 63 - Siemierz Nadrzeczny droga powiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t as@anych z wykona-
niem koryta przeznaczonego dozdaia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazéa sic mazli-
woscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier maze dopuyci¢ wykona-
nie koryta i profilowanie podi@a z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmastopadle do kie-
runku pracy maszyny,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.



20

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w SST D-04.03.Q4 pk
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-000MWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zggczenia podtma bezpo-
$rednio przed rozpogeiem robét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Watzejsze przysipienie
do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczania podima, jest maliwe wytacznie za zgodl Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny spos6b
zaakceptowany przez dgniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nacagniecie sznur-
kow lub linek do wytyczenia rob6t w odpach nie wikszych nk co 10 metréw.

Rodzaj sprgtu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowa-
dzone g roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywd recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przy-
ktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matghkresie. Sposéb wykonania musk lmaakceptowany
przez Irkyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@asub odwieziony na odktad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzy-
skanie po profilowaniu zaprojektowanyclednych podiéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wisze ni projektowane radne podiga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcmpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez lIrkyniera, do-
wiez¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkzujace dla gérnej strefy korpusu, w dki koniecznej do
uzyskania wymaganychganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagsz-
czenia, okréonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowd réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robo-
tach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany pirzgmiera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kakivisk
zagzszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podiea (Is)

Strefa Minimalna warto §¢ I dla:
korpusu Autostrad i drog Innych drég
ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
cigzki od ciezkiego
i bardzo cizki
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pozio 1,00 1,00 0,97




21

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagry podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrelzag:szczenia nalegy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztalcenia podio wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéga podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z toleran-
cja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpie-
czy¢ podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preefzenie folii lub w inny sposéb zaakcep-
towany przez layniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiej-
nej warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolole’6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmic

L Wyszczegolnienie bada Minimalna czestotliwosé

p. i pomiarow badan i pomiaréw

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzxdne wysokeciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej kraadziach

6 Uksztattowanie osi w planié €0 100 m w osi jezdni i na jej kradziach

7 Zageszczenie, wilgotné& gruntu podiaa [ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksata@hnia osi w planie natg wykona w punk-

tach gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrow tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naky mierzy 4-metrova tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektovg z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe
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Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projek-
towanymi nie powinny przekrac&a1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesunita w stosunku do osi projektowanej cze8éj niz £ 5 cm.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powi-
nien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdow odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszitedcekrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wigksza od 2,2.

Wilgotnaos¢ w czasie zagszczania naley bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podio-
za powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3 Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fllmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaauyieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
punkcie 6.2 powinny hynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i po-
wtorne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000\0/magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00000ymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekio8ST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplzaniem,
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdroaki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huooldksztatcenia nawierzchni podatnych i padi@rzez

obciazenie ptyt
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnnawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D-04.04.00 ,
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaajinhicznej (SST)aswymagania ogéine dotygee

wykonania i odbioru podbudbéw z kruszyw przy realjg&REMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B:
droga krajowa nr 63 - Siemieri Nadrzeczny droga powiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywa-
niem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechaniezny PN-S-06102 [21] i obejmuSST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi w

dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych kon-
strukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zagzczeniu w optymal-
nej wilgotnaici kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialmg” pkt 1.4 oraz w SST dotygzych poszczegdlnych
rodzajéw podbuddw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsv SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiiz@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs! 1.

Frakcje
00 piaskowa wirgwa 0
9 0
& bl
4
= 30
s
3 s 5 w =2
¥ ®
) ] -
« g
- 2 €
§ 40 = A ) 50 .«
g
3w n 3
& / &
» 80
L= L —1T —"1 3
0 90
F,‘,é
0 100

00750425 025 a5 1 2 4 63 8 1281620 315 83

8ok oczka sita, mm



Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonyghaadudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérrma warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolm warstve)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnéna gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszy-
wa nie mae przekracza2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
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Tablica 1.
Wymagania
Lp WyszczegOlnienie Kruszywa Kruszywa Juzel Badania
wiasciwosci naturalne lamane e wedtug
Podbudowa
za- |pomoc| za- |pomoc| zasad-| pomoc
sadni- | nicza | sadni- | nicza | nicza | nicza
cza cza
1 | Zawartd¢ ziaren mniejszych ni0,075 | od2 | od2 | od2 | od2 | od2 | od2 [PN-B-06714
mm, % (m/m) do 10| do12| do 10| do 12| do 10| do 12 |-15 [3]
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 5 10 5 10 5 10 15 [3]
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz 35 | 45| 3 40 J " |16 [4]
4 | Zawartg¢ zanieczyszczeorganicz-
nych, %(m/m), nie wicej niz 1 1 1 1 1 1 E']\"B'O4481
° giigi‘eﬂ'f;oe%f"I’uﬁfl"\’,'v‘éog,”&’g_ 0d30| 0d30| 0d30| 0d30| | BN-64/8931
04481, % do70| do70| do70| do 70 -01 [26]
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej licz- 35 45 35 50 40 50 |PN-B-06714
bie obrotéw, nie wicej niz -42 [12]
b) scieralnad¢ czesciowa po 1/5 petnej
liczby obrotow, nie wicej niz 30 40 30 35 30 35
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 2.5 4 3 5 6 8 PN_lBB(Eg]?M
8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po 25 PN-B-06714
cyklach zamrzania, %(m/m), nie vecej 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
niz
9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cz- PN-B-06714
nie, % (m/m), nie wicej niz ) ) ) ) 1 3 -37 [10]
PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkdw siarki w przelicze-
niu na SQ, %(m/m), nie wgcej niz 1 1 1 1 2 4 PN_'ZBE;?SFM
11 | Wskanik nasnosci W, mieszanki kru-
szywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud=> 1,03 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materiat na warstw odsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje i

— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajica

Na warstw odcinajca stosuje i
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— piasek wg PN-B-11113 [16],

- miat wg PN-B-11112 [15],

— geowtdknire 0 masie powierzchniowej povwgj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],

Dopuszcza sistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanenarzzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.

Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodéchanicznie powi-
nien wykaza si¢ mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny za-
pewni wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,
b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno do-
stepnych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub malte wakébracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnej pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odb§wig zgodnie z wymaganiami norm przedmioto-

wych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudowpowinno spetnid wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania agleprawdzé wzorem:

IN
(&)

@)

w ktorym:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®®olziaren warstwy podbudowy lub warstwy guizaj-
cej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&#o&iaren gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, naley na podtau utazy¢ warstwe odcinajca lub odpo-
wiednio dobram geowtdknire. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek
gruntu, wyznacza siz warunku:
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<172 )

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®ziaren gruntu podia, w milimetrach,

Ogo - umownasrednica porow geowtdkniny odpowiadaf wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na geo-
wiékninie w ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtdk-
niny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiaiaé nacikgnigcie sznurkdw lub linek do wytycze-

nia robo6t w odsfpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni& zapewnienia jedno-
rodnaci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblimakcji na drodze. Mieszan-
ka po wyprodukowaniu powinna &yd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej osta-
teczna grub@ po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grukig pojedynczo ukladanej warstwy nie
moze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinng bgztazona w sposob zapewniay
oskgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladaese wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna lBywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbio-
rze poprzedniej warstwy przezzimiera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatavilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestuza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej wast,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinielpawiadd@ przyjetemu pozio-
mowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny
Nie dotyczy
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna kfyutrzymywana w do-
brym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu bu-
dowlanego, to jest obowdany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt
napraw wyniktych z niewkxiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénsadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialtéw. Badania tevin-
ny obejmowa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchmanicznie
| | Czestotliwosé badain |
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e - Maksymalna po-
Lp. Wyszczeg6lnienie bada .M|n|malna, wierzchnia podbudo-
liczba badai dai
na dziennej Wy przypadajaca na
j jedno badanie (nf)
dziatce robo-
czej
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
2 | Wilgotnas¢ mieszanki
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
. L dla kadej partii kruszywa i przy kalej
4 | Badanie wtéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 Zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeayapobie-
ra¢c w sposoOb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco
przekazywane ltrynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osignigcia wymaganego wskaika zagsz-
czenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy praepr
wadzenie badania jest niegtigve ze wzgtédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@ag:szczenia naley oprze
na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziepniaz na 5000 fy lub wedtug zalede
Inzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego moduhlE, do pierwotnego modutu odksztalcefiajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy kon-

strukcyjnej podbudowy.

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dabli
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicz-
nie

Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiaréw Minimalna czestotliwosé¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Réwnaé podiwna w sposéb eﬁg’;yk ap)zlg;\r?]grr)zl‘stai;nrilct)houco 20 m 4ata
3 | ROwndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 [Rzdne wysokéciowe €co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
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7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rza
dziej niz raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- ugiecie spezyste

co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@dnia osi w planie natg wykona w punktach gtow-
nych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimpny by zgodne z dokumentacprojektova,
z tolerancy = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdgciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto

O$ podbudowy w planie nie mie by przesurgta w stosunku do osi projektowanej oce@j niz = 5
cm.

6.4.7.Grubc¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
Z kruszywa
o wskazniku |  Wskaznik o Minimalny modut odksztatcenia mie-
Whes Nie | zageszczenia Maksymalne ugkcie Spre- | rzony plyta o srednicy 30 cm MPa
mniejszym I< nie zyste pod kolem, mm _ _ _
niz % mniejszy niz 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego obcj-
obciazenia E zenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od olkdlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @ébaiasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébigprojektowanej o wcej niz 5 cm i nie zapew-
nia podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszeprdbudow przez
spulchnienie warstwy na petrgrubgé do potowy szerokixi pasa ruchu, doienie materiatu i powtérne za-
geszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci, Wykonawca wykona naprawod-
budowy. Powierzchnie powinny bynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiednmi
gkebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednigdiciwosciach, wy-
réwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodbudowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robdt przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000M@/magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicz-
nie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqgjrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszyst-
kie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji \wg6daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicz-
nie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@®go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartéci zanieczyszczeobcych

3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporr$ci metod, bezpgredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartci zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartéi siarki metod bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bodowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowyc#wir i mieszan-
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ka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmustabilizowanych mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia kamiennego
23. PN-S-96035 Popioly lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia nawierzchni podatnych i pod-
toza przez obaizenie ptyt,

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@hnawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamghhicznej (SST)aswymagania dotyece wykona-
nia i odbioru robét zwzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanégjuilzowanego mechanicznie
przy realizacjiREMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga krajowa nr 63 - Siemierz Nadrzeczny
droga powiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywa-
niem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowamagohanicznie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagag@me” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmasna nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauzszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanw@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszeunravgca skalnego lub kamieni narzutowych i otocza-
kéw albo ziarerkwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgamcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0GifRolowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyma-
gania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmagyania ogdlne”
pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycee transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowkauzzyw. Wymagania
0golne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-0d04Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogol-
ne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudo-
wa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.06d{udo-
wa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub povigj 70%, szczegbdtowe warunki i wymagania dla takieflbudowy okrdi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycrce rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podadp
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsaVymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rmgjolpkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w S304.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04004P0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawsruszywa tama-
nego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04M4@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztoonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoéine”
pkt 10.

D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotycce wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsgjmych nawierzchni przy reali-
zacjiREMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga krajowa nr 63 - Siemiers Nadrzeczny droga po-
wiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robot przy realizacji zadania okienego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z oczyszcze-
niem i skropieniem warstw konstrukcyjnych przedzeltiem nasfpnej warstwy nawierzchni.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltg¢rednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[3],
— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2],zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBEmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7862].

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zizycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Doktadne zuaycie lepiszczy powinno lyustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej po-
wierzchni i zaakceptowane przezymiera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie magowodowa utraty cech lepiszcza i olninia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywéa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgzem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczangigazynowanie lepiszczy w zbior-
nikach murowanych, betonowych luelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiejgpodano dla
zbiornikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydboraikach piono-
wych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego leicego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
— szczotek mechanicznych,

Zaleca sj uzycie urazidzea dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinravipgkonana z twardych
elementoéw czyszaezych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysazgreylegajcych do czyszczonej
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warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaze i shiy¢ do zamiatania. Zalecaesi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywac¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadorypo-
saona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie rpsfacych parame-
trow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

- cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

— predkaosci poruszania siskrapiarki,

— wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien¢bgolowany termicznie tak, aby byto rdowe zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewmiozktadanie lepiszcza z toleranedj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyseze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izola-
Cje termiczny, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyzdd dosfpem wo-
dy.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych opa-
kowaniach pod warunkienig nie leda korodowaty pod wpltywem emulsji i niestta powodowalty jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinygypizedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej ni 1 n?, a kada przegroda powinna ngievykroje w dnie umeliwiajace przeplyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznacsodo transportu lub skiadowania emulsji powinny bxy-
ste i nie powinny zawietaresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-000MWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wgsuniluznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach trudno degtych nale-
zy uzywaé szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudoggriezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna hiyoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlmczyszczona.

Jereli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ Sig¢ po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysa rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 [ Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140
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*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewni@gej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powibpapozostawiona
bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warstw odparowania
wody z emulsji. W zalimosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 gedzi

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \&lyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowaguibbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej iléci lepiszcza w zabeosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bpparta na atestach producenta z tyenWykonawca powinien kontrolo-
wa¢ dla kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wtasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

S Kontrolowane wiaciwosci Badanie wedtug
Lp. Rodzaj lepiszcza
normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa lepkas¢ EmA-94 [5]
2 | Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéa skropienia i ziycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkltadanego lepiszcza wedlug metody podanepracwaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0dlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000\0/magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00000ymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 moczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpo-
lewaniem wod lub wzyciem spgzonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze
Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
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— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfiltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniokigN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr@DDP
do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia -029@3.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fed EmA-94. IBDIM - 1994 r.

D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikamghhicznej (SST)aswymagania dotyece wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z wykonaniem warstw konstrukcyjnych nawibrez betonu asfaltowego przy
realizacjiREMONTU DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga krajowa nr 63 - Siemiesz Nadrzeczny droga
powiatowa nr 23 374 B.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunmerétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robét przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywa-
niem warstwyscieralnej i wizacej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchng z betonu asfaltowego raea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyd pétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg po#szego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych

100 kN/pas/dolg

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pelpiacza mineralnego o oktenym skiadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu lub polime-
roasfaltu, wytworzona na ggro, w okrélony sposob, spelnigia okrgélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaldoutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymbéra poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& bfonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanwdd;; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podlaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineral-
no-asfaltowe;j.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
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1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $dia
wosci sa zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pigangtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojiie™.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsv SST D-00.00.00
+~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1
i2.
2.3. Polimeroasfalt

Nie dotyczy.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetiacy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetnia-
cza podstawowego i zaptzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatdéw do warstéeyeralnej z betonu asfaltowego

Lp Rodzaj materiatu, nr normy Wymagania wobec materiatow
' ' w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llubKR 2 |od KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996 [2
PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych K. I II;gat.1, 2 | KL I, 1Y gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
) z surowca sztucznegeugle pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte wg PN-B-11112:1996 [2] Ikll; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kl. I, 1l -
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. I, II; gat.1, 2 kl. I; gat.1
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorgineg | pyly z odpylania, -
popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D70,] D50”, D70
D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] DESOBAC, DES8O A,B,C,
DP80 DP80
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1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1

2) tylko dolomity Kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymigzywami,
w ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i (dag/ce bez ograniczenia fciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwyiicej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu asfal-

towego
: . Wymagania wobec materiatow w zal&
Lp. Rodzaj materiatu nr normy nosci od kategorii ruchu
KR 1lubKR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996HR-B-
11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. I, II; gat.1, 2 K. 1, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie wg PN-B-11112:1996 [2] Ikll; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kI I, I -
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcarskgo
wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. 1, Il; gat.1, 2 k.1, 19 gat.1, 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylania, -
popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6]
D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13] DE30 AB,C
- DES8O AB,C,
DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioly lotne zagla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za zgodgl Inzy-
niera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nedg stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivsie w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszjumjego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w WT.EmA-
99 [14].
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvedigo powinien wykaza
sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
— skrapiarek,
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— walcow lekkich,srednich i cezkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,

— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@nej pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywa sic w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Nie dotyczy.
4.2.3.Wypelniacz

Woypetniacz luzem naly przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu matevialpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkauszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawHgo
ceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieimgew przekracz&2 godzin z jednoczesnym spet-
nieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si stosowanie samochodéw termosow z podwojngianami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzimie-
rowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki minecaasfaltowej oraz wyniki baddaboratoryjnych poszcze-
golnych sktadnikéw i probki materiatow pobrane weohdci Inzyniera do wykonania badé&ontrolnych przez
Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okredleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadui¢c sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczo-
nego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwycieralnej z betonu as-
faltowego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu podano w tablicy 3.
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Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do warstwycieralnej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu

Wymiar oczek Rzedne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu
sit#, mm KR 1 lub KR 2 [ od KR3do KR 6
Zawartosé asfaltu Mieszanka mineralna, mm
od 0 Ilj)t;j (? ddgl(;io (I)udboo?jOOS od O od O) od 0 od 0
do 20 128 d0 6.3 do 20 do 20 do 16 | dol2,8
Przechodzi przez
25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100 90+100 100
16,0 78+100 90+100 78+100 67100 | 90+100| 100
12,8 68+93 80+100 68+85 52+83 80+100 | 87+100
9,6 59-86 69+100 100 59:74 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 6293 90+100 54+67 3050 63+80 | 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 48+60 22+40 55+70 | 57+75
4,0 40+70 45+76 60+100 39+50 2137 44+58 | 47+60
2,0 29+59 35+64 41+71 29:-38 21+36 30+42 | 35+48
zawartg¢ ziaren > 2,0 (41+71) (36+65) (29+59) (62+71) (64+79) | (58+70) | (52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 | 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 | 18+27
0,30 1031 17+33 15:34 1017 1528 10+18 | 16%23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 1122 7+14 1115
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9
Orientacyjna zawart
tos¢ asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5:6,5 4,5:5,6 4,354 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngochwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 3.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralBéj od 0 do 20 mmdo warstwy $cieralnej na-
wierzchni drogi o obaizeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineraB@jod 0 do 16mm od 0 do 12,8 mmdowarstwy
scieralnej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralB4j od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mnado warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o obateniu ruchem nawierzchni drogi o ohggniu ruchem KR1 lub
KR2
Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert lugtalony na podstawie badprobek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spelhimymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy wizacej z betonu asfal-
towego oraz orientacyjne zawaitoasfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy wizacej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkack 3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinigié bstalony na podstawie
bada prébek wykonanych wg metody Marshalla; prébki puwi spetnia wymagania podane w tablicy 6 Ip.
od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna spetnmgymagania podane w tablicy 6 Ip.
od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyelz erarstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp Wiasciwosci i warstwy $cieralnej z BA
. w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llub KR 2 | KR3do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymaga si| > 14,0 £18)"
2 g(’;?léilnf’\?’ probek wg metody Marshalla w temperatuize > 5.8 > 10,6)
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 0dd®,@,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 1,5do 4,5 od 2,0 do 4{0
— - - - —
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % 0d 75.0 do 90,0 od 78,0 do 86,
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm 0od3,5do5,0| od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0 od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d5,0do 7,0 od50do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,@ od 3,0 do 5|0
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1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko
fazy projektowania skladu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olagienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowariggm,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmac-
niajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtsfaltu

Wymiar oczek sit Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosci od kategorii
# mm ruchu
’ KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do 16
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20
Przechodzi przez:

315 100

25,0 100 84+100 100

20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+-86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45

zawartd¢ ziaren > 2,0 mm (45+70) | (46+70) | (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 1124 15:35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14

0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8

Orientacyjna zawartg
asfaltu w MMA, % m/m| 4,3:58 | 4,358 | 4,5:6,0 4,0:5,5 4,0:5,5 4,3+5,8
1) Tylko do warstwy wyrownawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej, wyréwnawczej i wzmac-
niajacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkdch do 10.
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerplB& od 0 do 16 mmdo warstwywiazacej na-
wierzchni drogi 0 obaizeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minegaBA od 0 do 12,8 mmdo warstwy wiazacej na-
wierzchni drogi o obaizeniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowyoharstwy wazacej, wyrownawczej oraz
wzmachiagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
A wigzgcej, wyréwnawczej
Lp Wiasciwoscl i wzmacniajacej w zaleznosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2 | od KR 3 do KR
6
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi | > 16,0 £22)°
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w tempera-
turze 60 C, zagszczonych 2x75 uderfiaibijaka, >8,0 £6,07 >11,0
kN
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 oddb, 3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0 od 4,0 do 8,
— - - v —
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., /Ood 65.0 do 80,0 <75.0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instriyde zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyrdwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym zapew-
niajacej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszanig/mieszanie oraz zachowanie temperatury skiad-
nikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym taé& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, walglie przepty-
womierza, lecz nie wtej niz £ 2 % w stosunku do masy skladnika.
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Jezeli jest przewidziane dodanéeodka adhezyjnego, to powinien onébyozowany do asfaltu w spo-
séb i w ilasciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gedni, z ukladem termostatowania, zapewnia-
jacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 165C,
-dlaD 70 od 14% do 166 C,
-dla D 100 od 13 do 166 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepndodaniu wypetniacza
uzyskata widciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej
niz 36°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralrfakasve;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:

-zD50 od 140 do 176c,
-zD70 od 13% do 165C,
-z D 100 od 13t do 166C,

5.4. Przygotowanie podida

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna: bwyprofilowane i réwne. Po-
wierzchnia podiga powinna b¥ sucha i czysta.
Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnizi podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtoze pod warstwe
$cieralng wiazaca

1 | Drogi klasy A, Si GP 6 9

2 | Drogiklasy GiZ 9 12

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi poditaza @ wieksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego j@adnaley skropt emulsp asfalto-
wa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane §6b asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe krasmikéw, wtazéw, wpustdw itp. uatizen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniggym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolj uptynniacza z asfaltu uptynnio-

nego
] Podiaze do wykonania warstwy llos¢ asfaltu__po odparOV\_/amu
P- Z mieszanki betonu asfaltowego wody z emulsii lub uplynniacza z
9 asfaltu uptynnionego, kg/m
Podlae pod warstw asfaltova
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbud_owa_z kruszywa stabilizowanego 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie
3 Podb_udowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 N_aW|erzqhn|a asfaltowa o chropowatej po- 0d 0.2 do 0,5
wierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozorng warstwe nalezy skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed dkeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoggeaenia mgdzywarstwowego, w il&ci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolj uptynniacza z asfaltu uptynnio-
nego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Polaczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptyn-
nionego kg/nt

1 | Podbudowa asfaltowa Ad O AN
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2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lup
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynodarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygatzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyiléci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 16C dla wykonywanej warstwy grubaci < 8
cm. Nie dopuszczaesukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgadtazu, podczas opadéw atmosfe-
rycznych oraz silnego wiatru (¥ 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wegm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawartei sktadnikdéw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowa-
nego przy badaniu pojedynczej probki mete#istrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe

Lp Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej do nawierzchni drog o kategorii
ruchu

KR1IlubKR2 | KR3doKR®6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkaghmm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0 +4,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,8

\"AJ

0,42; 0,30; 0,18: 0,15; 0,075 +3.0 +2,0
3 (7 -

Ziarna przechodge przez sito o oczka¢h,075mm £2.0 £15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnalybudowywana uktadaskwyposaom w uktad z automa-
tycznym sterowaniem gruba warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektovs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn&afigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyisic bezzwiocznie zgodnie ze schematem gezejalca usta-
lonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13,
- dla asfaltu D 70 12%,
- dla asfaltu D 100 12a,

Zagzszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej war-
stwy powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawgdzi powinna by posmarowa-
na asfaltem lub oklejona samoprzylepgasma asfaltowo-kauczukosv Sposéb wykonywania @tz roboczych
powinien by zaakceptowany przezayniera.



46

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob4t Wykonawca powinien wykdénzadania asfaltu, wypetniacza oraz kru-
szyw przeznaczonych do produkcji mieszanki minerasfaltowej i przedstawiwyniki tych bada Inzyniero-
wi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesedsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjma z tolerancy okreslona w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowej

Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki mine- S
. dozér cagly
ralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- . S
: ' P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie witaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineraséaltowe] polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnac¢bggodna z wymaga-
niami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltquadgga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadnd¢ pomiarux 2°C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej
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Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocaii@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreilacé na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z receptiaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i whkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna cestotliwosé badan i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km
2 | Rowna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m
3 | Rbwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar exdnych niwelacji podtanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlacza podhine i poprzeczne cala diugoziacza
9 | Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo
10 | Wyghd warstwy ocena gijta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinn& lagodna z dokumentacprojektova, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej aij potazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna dgzersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak 7i5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraesg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wigcksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwgoi warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \,Ngrstwa Wgr§twa Warstyvc_';\
§cieralna | wiazaca | wzmacniagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegmdwnkach prostych i na tukach powinnyéby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektowvs, z toleranci 5 cm.
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6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancj + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubdci projektowej do 2,5 cm dla ktdrej tolerancja wgne5 mm i warstwy o grubiei od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cma&ka powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien érjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszexych sg¢ i spekanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000\0/magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows i SST, jereli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN6825:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeh obcych i krawznikow,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998  Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naéoPakowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirave

7. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni drogowych
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8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody haaias mineralno-bitumicznych i nawierzchni bitumicz-
nych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hianych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfai. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghoawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltyovwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnio-
nego surowca skalnego przeznaczonego do nawierdobgowych, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego oekszonej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztydmanieszanek mineralno-bitumicznych metquetzania pod ob-
ciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefimia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadl@rogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 @99 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJINA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w SST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltoy RN-EN 12591:2004 w SST, wydanych przez
GDDP w 2001 r., uwzgtniajacych zataenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdaych i pétsz-
tywnych” (KTKNPP) GDDP - IBDiM, Warszawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-@mej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy rowriennych SST uwzgidniajacych roboty z wykorzystaniem lepisz-
cza asfaltowego.

oukrwnkE

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drég i Mostow w porozumieniu
z Generala Dyrekcp Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza asfaltowego do mie-
szanek mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowycbngtrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”,
ktory byt podstaw opracowania SST wymienionych w punkcie 1.
Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.
Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mine@dfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki i
obciazenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do podbudowy Tablica A 50/70 35/50 35/50
35/50
Beton asfaltowy do warstwy wia- : DE30 AB,C 35/50
cej Tablica C 50/70 DE80 A,B,C| DE30 AB,C
DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-asfaltowe do 50/70 50/70
warstwyscieralnej (beton asfaltowy, DES80 DE30 A,B,C
mieszanka SMA, mieszanka MNU Tablica E AB,C DESO A,B,C DE30 A,B,C
DE150 DESO A,B,C
AB.C

Uwaga:' - do cienkich warstw
Oznaczenia:
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KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmgatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zpsfjacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zasfjacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®297
3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drég i Mostéw w porozumieniu
z Generala Dyrekcp Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltéw z dostosowaniem
do warunkow polskich - tablica 2.
Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltbw drogowych o penetracji od @)1 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do wanwrpolskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/30 | 35/50] 50/70 70/100100/150| 160/224 250/33D
WELA SCIWO SCI OBLIGATORYJNE
1 |Penetracjaw Z%& 0,2mm Pll\:l-ZEGN 20-30 35-50| 50-70 70-100100-150| 160-22Q 250-330
o | Temperatura meknienia | . Pl'\:l'2E7N 55-63 | 50-58| 46-54 43-5] 39-41 3548  30-38
3 |Temperatrazaponu, | o | PNENT 500 1 50 | 230 230 230 220 220
nie mniej nk 22592
Zawartag¢ sktadnikow PN-EN
4 | rozpuszczalnych, nie % 12592 99 99 99 99 99 99 99
mniej niz m/m
Zmiana masy po starzef
5 | niu (ubytek lub przyrost) % PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
nie wigcej niz m/m | 12607-1
Pozostata penetracja p¢ PN-EN
6 [starzeniu, nie mniej ai % 1426 55 53 50 46 43 37 35
Temperatura mknienia PN-EN
7 | po starzeniu, nie mniej | °C 1427 57 52 48 45 41 37 32
niz
WLA SCIWO SCI SPECJALNE  KRAJOWE
Zawarta¢ parafiny, 0
S % PN-EN
8 | nie wiecej niz 12606-1 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2
Wzrost temp. meknienia PN-EN
9 | po starzeniu, nie wcej °C 8 8 9 9 10 11 11
niz 1427
Temperatura famlinei, PN-EN Nie
10 | nie wiecej niz °C 12593 oksrsla -5 -8 -10 -12 -15 -16

Niniejsza aktualizacja SST zostata wprowadzonatdsowania przez GeneralByrekcg Drég Kra-
jowych i Autostrad pismem nr GDDKIiA-BRI 3/211/3/@3dnia 2003-09-22 oraz uwzglhia zmiag nr normy
PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2004 w 2Q04 r

D - 06.03.01
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikamjhnicznej (SST)aswymagania dotycce wykona-
nia i odbioru robot zwizanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych przliracji REMONTU
DROGI GMINNEJ NR 105 706 B: droga krajowa nr 63 - Siemiers Nadrzeczny droga powiatowa nr 23 374 B.
1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokunpemétargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiza-
cji robot przy realizacji zadania oktenego w punkcie 1.1.
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1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych zecinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaminych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaii pojazdéw, umiesz-
czenia urzdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasa jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate oki#enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogblplet 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogépie™1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudsv SST D-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Nawierzchnie gruntowe naturalne mdgy¢ wykonywane z gruntdw zalegaiych w podiau.

Grunty naley klasyfikowa zgodnie z normpPN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni pobocza rigi&ierowa si¢ zasad wykorzystania w maksymalnym stopniu
gruntu zalegajcego w podtau.

Rozpoznanie gruntu nalg przeprowadzi na podstawie badanakroskopowych oké&onych w normie
PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedtug normy-Bi94481 [3] lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&zi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei

Grunty Grunty Grunty
niewysadzino- | watpliwe |wysadzinowe
we
1 | Wska&nik nosnosci wedtug BN-70/8931-05 [17], %, (V¥) W > 10 Wi (133 5do W <5
2 | Wskanik piaskowy (WP) wedtug BN-64/8931-01 [13] WP > 35 Wg’oogSZS WP < 25
. L N Py
3 [Zi_)?vxézrtéc czastek pontej 0,063 mm wedtug PN-B-06714-14 ponizej 20 0d20do3d  povigj 30
4 éoawartéc czastek pontej 0,02 mm wedtug PN-B-04481 [3], ponizej 3 od 3 do 10 poveg] 10
5 | Kapilarng¢ bierna wedtug PN-B-04493 [4], m He < 1,0 Hyo of 31,0 dg He > 1,3

Badaniami powinny hyobjete prébki gruntéw pobrane co najmniej nabgikas¢ strefy przemarzania
(od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t okéonych w niniejszej SST powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
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- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transportererécinarki poboczy),

— réwniarek do profilowania,

- ‘fadowarek czotowych,

- walcow,

— plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robét okéonych w niniejszej SST, nima korzysta z dowolnychsrodkéw trans-
portowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomactopat lub spratem mechanicznym wg pkt
3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowadz od krawedzi pobocza do kragydzi nawierzchni, zgodnie z
zalazonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzeazny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczaania poboczy naly wywiez¢ na odkiad. Miejsce odkladu
nalezy uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzio wilgotndgci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgod ®i&l-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeilnt materia-
lem o wiaciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneeglzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadz do wilgotnagci optymalnej, a nagpnie utezy¢ w nim warstwg materialu uzupetniagego. Wilgot-
nos¢ optymalry i maksymalg gestos¢ szkieletu gruntowego mieszanek mglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z
PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetriapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy w
kierunku kravedzi nawierzchni. Rodzaj spsti do zagszczania musi kiyzaakceptowany przez Ayniera. Za-
geszczona powierzchnia powinnadopwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentac;ji
projektowej, oraz nie posiaéldladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powiniegnost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodmd&zZB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Zagszczenie profilowanej drogi gruntowej nafesprawdzéa wykonupc oznaczenie wskaika za-
geszczenia gruntu zgodnie z BN-77/8931-12 [18].

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadz na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wyko-
nanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i pordvimagodndéci wykonanych elementéw odwodnienia z
dokumentagj projektow.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanoblidg 1.
Tablica 1. Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw
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Czestotliwosé badan
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym poboczu 2 probki
4

2razy nalkm

Wskanik zag;szczenia ndcinanych lub uzupetnianych pobT
czach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zaiazeniu robdt podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwoi¢ oraz zakres pomiardgeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegoblnienie Minimalna cgstotliwos$é pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rownd¢ podtwzna co50m
3 | Rbwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1%.
6.4.2.RO6wnai¢ poboczy

Nieréwndci podtuzne i poprzeczne nalg mierzy fata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymal-
ny przéwit pod fat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-0000M@/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@dnagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie rohot,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podi,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- roziozenie materiatu,
— zag:szczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboygte



2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réehnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoualeoty ziemne.
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