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D — 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecaniej (SST) $ wymagania ogoélne dotygze wykonania i

odbioru rob6t drogowychwiazanych z przebudovg drogi gminnej nr 105 710 B Wygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi olmyjscy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-

niu i realizacji rob6t okrdonych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogdlne, wspolne dla robdtaipgh szczego-

towymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegd@masortymentow robot drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.45.

1.4.6.

1.4.7.
1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.
1.4.11.
1.4.12.
1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

Uzyte w SST wymienione paiej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Budowla drogowa — obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catcgé¢ techniczno-aytkows (dro-

ga) albo jego ag¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wzel).

Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuo@s$y od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do rdohupostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (mortawa) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana do usugtia po jego zakczeniu.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowizujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty

do notowania zdarzei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych

odbioréw robot, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej peuizy Inzynierem/ Kierowni-
kiem projektu, Wykonawgi projektantem.

Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawdiaf
go, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonayy odpowiedzialna za nadzorowanie robét i admini-
strowanie kontraktem.

Jezdnia — og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonrgwpoweaniona do kierowania robotami i do wygst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikamaitokami, pasami awaryjnego postoju i pasami gziel
cymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzolraz ze sposobem ich pokenia.

Korpus drogowy — nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona korptrogi i skarpami rowow.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowymeducutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiazka obmiarow — akceptowany przezyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtmonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robé6t w formie wyliggeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez fyniera/Kierownika
projektu.

Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez Zamawgapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robét, zgodne z dokumentaepjektovs i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane przeziera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia — warstwa lub zespét warstwzstych do przejmowania i rozktadania oly@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana beednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Warstwa wizaca — warstwa znajdaga st miedzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniajca lepsze roz-
lozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza — warstwa sfga do wyrdéwnania nierowsdoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

Podbudowa — dolna e& nawierzchni skica do przenoszenia obgen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
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a) Podbudowa zasadnicza — gornes€podbudowy spetniagca funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwéch warstw.

b) Podbudowa pomocnicza — dolngs&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigm czstek podiga. Maze zawieré warstwe mrozo-
ochronm, odsiczapca lub odcinajca.

¢) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtéwrpadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamai-dz
tania mrozu.

d)Warstwa odcinaga — warstwa stosowana w celu unighivaenia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leicej powyej.
e) Warstwa odgzapca — warstwa shaca do odprowadzenia wody przedostej st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgod#é — zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesé prze-
dziat tolerancji nie zostat ok§lony — z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.24. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi paetel przeznaczony do umieszczania w nim drogi #zwi
zanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieordwnie obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze — ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapddw, umieszczenia wdzen organi-
zacji i bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.26. Podtaze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.27. Podiaze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa paditezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w
celu umdliwienia przegcia ruchu budowlanego i wleiwego wykonania nawierzchni.

1.4.28. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez zymie-
ra/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdnda autorem dokumentacji projektowe].

1.4.30. Przedsiwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja howegaqzeia drogowego lub catkowita moderni-
zacja/przebudowa (zmiana parametréw geometryczinasly w planie i przekroju podinym) istniepcego
pofaczenia.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharak-
terystyle i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.32. Rekultywacja — roboty mage na celu uponzikowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji tereno@ruszo-
nym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.33. Szerokd¢ uzytkowa obiektu — szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy
jezdni dotem oddzielagej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.34. Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem ichigio(przedmiarem) w kolejriti technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.35. Teren budowy — teren udg@phiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsga w
mienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.36. Zadanie budowlane — ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebrg calas¢ konstrukcyjm lub tech-
nologiczra, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtilowych. Zadanie ma polega na wy-
konywaniu robot zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli dro-
gowej lub jej elementu.

1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj projektows, SST i poleceniami bkynie-
ra/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspoétrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypEST.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadiaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub znisezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgodanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwapiajacym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektovs oraz projektow dokumenta-
cje wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kid¥Wykonawca opracuje w ramach ceny kon-
traktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przezyhie-
ra/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich s obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowe kolejndé¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdlnych” @@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie me wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadorilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayz) wprowadzeniu odpowied-
nich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na fiie @ wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktoérych dopusz-
czalne g odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntéw budowli muszwyka-
zywat zgodnd¢ z okrdélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgyzekraczé& dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli ro-
zebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowwed,ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektow (jezd-
nie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktw; do zakdéczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawcaprzedstawi Inynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdze-
nia, uzgodniony z odpowiednim zargdem drogi i organem zaradzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowyW zalenosci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacji ruchu
powinien by na biegaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kaorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgayv ten sposob bezpie-
czeastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocgciow dzieh i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtidow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgije keda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach okrélonych przez Ilaynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ky@h trei¢ bedzie zatwierdzona przezyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientanvaalizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢die utrzymywa tymczasowe urmlzenia zabezpieczaje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeinesrodki niezlzdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone mizdow i maszyn pracigych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodniimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach okrélonych przez Inynie-
ra/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ky@h tres¢ bedzie zatwierdzona przezAyniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowva.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmge ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniesgio przepiséw i norm dotyazych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr pu-
blicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszeziei innych przyczyn powsta-
tych w nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvapyasprzt przeciw-
pozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@anibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w yaasz
nach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skltadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem 0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowan@arem wywotanym jako rezultat reali-
zacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od do-
puszczalnego, okénego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robét bda miaty aprobat technicza wydara przez uprawniom jed-
nostle, jednoznacznie okéiajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu robét ich szkodlivég zani-
ka (np. materiaty pylaste) mody¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgodt na wycie tych materiatéw od wia-
sciwych organéw administraciji patwowe;.

Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowo-
dowalo jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wtasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochepimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruro-
ciagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgaoych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informaciji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacimtzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powia-
domi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamia rozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszko-
dzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie paweiai Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze
oraz lgdzie z nimi wspotpracowat dostarcaejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca
bedzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji na powierzchni ziemi i gz
dzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
sposéb powodagy minimalne niedogodsoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig
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Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wtasgo i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigllp one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obafen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy trans-
porcie materiatéw i wypogenia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszelleel:dne zezwolenia i uzgodnienia
od wiaciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim prze-
wozie lkxdzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie
spehiajce tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powogli¢ nadmierne obeienie osiowe nie
beda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat
za napraw wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadbie przestrzegaprzepisow dotycxrych bezpiecagestwa i higieny
pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach aieb
piecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spghugch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpo-
wiednia odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkzzhpewnienia bezpieazstwa pu-
blicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagiakreslonych powyej nie podlegaj odreb-
nej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca begdzie odpowiadat za ochrom robot i za wszelkie materialy i uradzenia uzywane do robét
od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robo6t przez Irzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiginmo by prowadzone
w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elemdayly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu od-
bioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zaradzenia wydane przez wiladze centralne i miejscovea or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg s jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami gtizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeropodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszekic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyalayw w odniesieniu do spgii, mate-
rialtdw lub uradzen uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposolgty bedzie informowa Inzynie-
ra/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przesgajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty pogpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patento-
wych pokryje Wykonawca, z watkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniegkonania projektu lub specy-
fikacji dostarczonej przez tgniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6éwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethiaajp
materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowkzywat postanowienia najnowszego wyda-
nia lub poprawionego wydania powotanych norm i prgéw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiamaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepisypmastwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mog
by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevaamjrowny lub wyszy poziom wykonania hipowotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzengsemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu.
Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musza by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geolo-
gicznym lub archeologicznym odkryte na terenie bwddeda uwazane za wlasndé Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadondilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa: zgodnie z jego poleceniami.zédi w wyni-
ku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, trynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonawe@ ustali wydhzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdkwoty, o kton
nalezy zwickszy¢ cere kontraktova.
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1.6.Zaplecze Zamawiagego (o ile warunki kontraktu przewidujealizacg)
Wykonawca zobowizany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz
inne uradzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01p)@eze Zamawiagego”.

2. MATERIALY
2.1.7r6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkawgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczo-
nych do robot, Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegotowe informacje
dotyczice proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak rowniz odpowied-
nie $wiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczo-
negozrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2.Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowizany dostarcay Inzyniero-
wi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przexpoczciem eksploatacijtrodia.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact zawierajca ra-
porty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwvydobycia i selekcji, uwzgtiniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpmnstwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatéw pocho-
dzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydcibymateriatéw, dziemwy i inne jakie okzq si¢ po-
trzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskanidematléw miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacii terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyella wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowada zadnych wykopdw w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wy-
szczegolnione w dokumentach umowy, chyleayzyska na to pisemzgod; Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.
2.3.Materialy nie odpowiadage wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zlone
w miejscu wskazanym przezzmiera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robotznie, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycitenatow zostanie odpo-
wiednio przewartéciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje
na wiasne ryzyko, licg sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem
2.4.Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigmjozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigpn 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie zimym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kiada
wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanwglzaj materiatu nie me by pézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imahtedo czasu gdy dula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty $akos¢ | wkasciwosci i byly dostpne do kontroli przez In-
zyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéwdab zlokalizowane w olsbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu spraw-
dzenia zgodnii stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Préb&teriatbw mog by¢ pobierane w celu spraw-
dzenia ich wiéciwosci. Wyniki tych kontroli zda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy loynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musza by¢ spetnio-
ne nasgpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw
w czasie przeprowadzania inspekciji,
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b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazynie-
ra/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadaénspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien ltyzgodny z ofert Wykonawcy i powi-
nien odpowiada pod wzgkdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej dokumen-
tach, sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygeymi jego uyt-
kowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszcze-
nie sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduojozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykony-
wanych robotach, Wykonawca powiadomiyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybadruzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by p&niej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantdge zachowania warunkOw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takistodkéw transportu, ktére nie wpltymiekorzyst-
nie na jaké¢ wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewéiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkrgymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniacliyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzijem umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdddbspetni@ wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fa ianych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraiestanu pier-
wotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowa-
ne jego pojazdami na drogach publicznych oraz digjelz do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragitdnie z warunkami umowy oraz za jé&kaastoso-
wanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zged z dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wyke oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich ele-
mentow robdt zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pimie
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawe
na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze skt skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wyko-
nawcy na pimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgstikprzez Irtyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladngt.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoot
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiwe SST, a take w nor-
mach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada@ materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszoi, wyni-
ki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny iBywykonywane przez Wykonawan czasie okrdonym
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod giba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytphniesie Wyko-
nawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jas@

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywa-
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nia robot, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwdupcy wykonanie robot zgodnie z dokumen-
tacja projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawier&

a) ces¢ ogoqu opisupca:
organizac wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadaanibét,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- sposo6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementow robét,

— system (sposob i proce@diproponowanej kontroli i sterowania jakis wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bad,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikoéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, propo-
nowany sposéb i formprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypinzoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz uydzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipisie
czy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedarpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,waytania mieszanek i wykonywania po-
szczegOlnych elementéw robot,
spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakéci robot

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom ja-
kos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpo-
wiedni system kontroli, viczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezidne do
pobierania probek i badanateriatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrotiyimer/Kierownik projektu mge zaadac od Wykonawcy przepro-
wadzenia badaw celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad#h czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam dchoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ygdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiagagyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietg
gnigciach dotyczcych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod ba-
dawczych. Jeeli niedocigniccia te leda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do rob6t badanych materiatéw i dégije do wycia dopiero wtedy, gdy niedo-
ciagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materia-
tow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lfaaateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébphrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonawd zatwierdzone przez hynie-
ra/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przezKohawe do badé wykonywanych przez hyniera/Kierownik
projektu kzda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaaieepy przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inyniera/Kierownika projektu Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania tych mate-
riatdw, ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawg usuntte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkolypada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajicy.
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6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarety przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi lyniera/ Kierownika projektu o ro-
dzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. B&amnaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstewpimie
ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.
6.5.Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane lbynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt do-
starczonego przez niego wzoru lub innych, przegmmaprobowanych.
6.6.Badania prowadzone przezymiera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania materia-
tow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wyk@ra i producent materiatéw powinien udziatiu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagqz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawie
wynikow wiasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wyko-
nawcy, na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to Ly-
nier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgézinoateriatow i rob6t z doku-
mentacy projektowy i SST. Mae réwnie: zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgszowtérnych lub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7.Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Normy lub
— aprobag techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g ob-
jete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesifywymagane przez SST, 4da partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvinzyniero-
wi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowizujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy afw& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthea prowadze-
nie dziennika budowy zgodnie z obawiljacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyelda dokonywane na bigco i keda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietze
stwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stibowego. Zapisy da czytelne, dokonane trwatechni-
ka, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgemida oznaczone kolejnym numerem gnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa® w szczegélnéci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofki harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegoélnych elementéw robat,

— przebieg robdét, trudriei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanik@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegllnym w zvazku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,
- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegabprzediaone Irzyniero-
wi/Kierownikowi projektu do ustosunkowaniasi
Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przycia lub zagciem stanowiska.
Wopis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojek-
tant nie jest jednak strarumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoplub certyfikaty zgodnéri materiatéw, orzeczenia o jad@ ma-
teriatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badad/ykonawcy kda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robdét. Winny léyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektowvy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdaaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostarpoprawione wg in-
strukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robétdalzie przeprowadzony z ¢ztaicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olilenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawclnzyniera/Kierownika
projektu.
7.2.Zasady okréania ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jali SST wigiciwe dla danych rob6t nie wymagaigo inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako dtugaé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢bla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
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7.3.Urzadzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przezzy:
niera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvelezeli urzadzenia te lub spet wyma-
gaja bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robaét.
7.4.Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anlizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlizie
utrzymyw& to wyposaenie zapewniaf w sposob agly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaked w przy-
padku wys¢powania dhiaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh@ keda wykonane w spos6b zrozumiaty i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczo-
nymi na karcie kazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolkaczone w formie oddzielnego zaaknika
do ksizki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony zytierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbioér robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogi@mostpu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpij jednak ni
w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia krynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw za
wierajacych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z doku-
mentacy projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3.Odbior czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego rob6t do-
konuje s¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiob6t dokonuje brynier/Kierownik projektu.
8.4.0dbior ostateczny robét
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jako-
§ci i wartasci.

Calkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na gimie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projek-
tu.

Odbior ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia
przez Irkyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzreazprzez Zamawiagego w obecriei Inzynie-
ra/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbigyea roboty dokona ich oceny jaaowej na podstawie przed-
tozonych dokumentéw, wynikéw bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoziaa realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania raimipetniagcych i rob6t poprawko-
wych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aegowych lub robdt uzupemigych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy termin odbioru ostateczne-

go.
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W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aztaégjo robot jest protokot odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli zostata sporgzona w
trakcie realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawodekumentéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiaréw zadczonych do dokumen-
toéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzcych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego néglgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgleae wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kkda zestawione wg wzoru ustalo-
nego przez Zamawigjego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.
8.5.0dbior pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangdiot zwazanych z usugctiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweymym.
Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktiwzgkdnieniem zasad opi-
sanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robét”.

NogrwN

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanazm jednostk obmiarow ustalon
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez

Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniac wszystkie czynndi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okébone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robtlil obejmowé:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymagé warunkdéw umowy i wymagaogoinych zawartych w D-00.00.00 obej-
muje wszystkie warunki okéne w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3.Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami projektu organi-
zacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarea kopii projektu laynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaaghu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@feDz. U. z 2010 r. nr 243, poz. 1623).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa&2R01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbioérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pufz (t.j. Dz. U. z 2007 r. nr 19, poz. 115 zpdzmianami).

D - 01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwgzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokaciowych podczas przebudowy drogi
gminnej nr 105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3.Zakres robét olfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czyn-
nosciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrggowe;.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystikavego punktow gtownych osi trasy i punktow wysédio-
wych,
b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysétiowych (reperéw roboczych),
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclarach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spakitviaja-
cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych
Nie dotyczy.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi traspkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pKt 1.
1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY
2.1.0g06Ine wymagania dotygze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.
Do stabilizacji punktow naly stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnigej nawierzchni bolce stalovgeednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.
,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3
3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakowych naleéy stosowd nas¢pujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
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- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdaciowych powinien gwarantowauzy-
skanie wymaganej doktadée pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport sprgu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.0go6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawierge lokalizacg
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhzyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtdéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&bone w dokumentacji projektowep zgodne z rze-
czywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #8ia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym lreyniera. Uksztalttowanie terenu w takim
rejonie nie powinno hyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatko-
we, wynikapce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweginych rzeczywistych, akceptowa-
ne przez layniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyemy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznatize czasie trwa-
nia robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostapzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestiéeane do dalszego prowadzenia robét, to zastawe odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngaidtowej realizacji rob6t nate do obowizkéw Wy-
konawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne fray by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkt miedzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyno-
si¢ 500 metrow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshacze nalgy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezytriera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawkzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne przeka-
zane przez Zamawigjego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowe] albo innej osnowy geodezyjnej, okre-
slonej w dokumentaciji projektowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.



16

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@siy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpaizostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projek-
towej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca rob6t zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.
5.5.Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumentapjojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupehienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs@@akceptowanych przezzmiera.
5.6.Wyznaczenie pofenia obiektéw mostowych

Nie dotyczy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2.Kontrola jakdci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktdw wys@dowych naley
prowadzé wedtug ogdinych zasad okftenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wyma-
ganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M\ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0gblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.
8.2.Sposbb odbioru robét

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i dziennikéw pomia-
réw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodesjjrktére Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrafaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
10. PRZEPISY ZWI AZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykamyia prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestyciji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowdaopea, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysdkiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgdGiK 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpldGiK 1983.

Noo,rwhE

D - 02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnychodczas przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BVygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
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1.3.Zakres robét olfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatvy |

modernizacji droég i obejmaj

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4.Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korpus drogowy — nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korptrogi i skarpami rowow.

1.4.2. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rednej robét ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Wykop plytki — wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza kil m.

1.4.4. Grunt nieskalisty — kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.5. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa robdt drogowych.

1.4.6. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania p@sy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.7. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odigi@a) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.8. Wskainik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg wzoru:

| = Po
° pds

gdzie:

Pd - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy

Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, zgodnie z PN-

B-04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (My/m
1.4.12. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okflena wg
Wzoru:

v-da
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrimm).
1.4.18. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
I, = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsofmizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérromeiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].
1.4.13.Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pKt 1.
1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.
2.3.Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypélwesione w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnychyy-
wiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terenéw na odkfad 1yalio obowazkdéw Zamawiajcego, o ile
nie okrélono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatéd@wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrici.
2.4.Geosyntetyk

Nie dotyczy.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdei wg PN-S-02205:1998 [4]

|Lp.| Wyszczegl- | Jed_- | Grupy gruntéw
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nienie nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
whasciwosci
1 | Rodzaj gruntu - rumosz niegli{ — piasek pylasty| mato wysadzinowe
niasty — zwietrzelina |- glina piaszczysta zwita,
- Zwir gliniasta glina zwkzla, glina pylasta
- pospoika - rumosz glinia{ zwigzta
- piasek gruby sty - i, it piaszczys-ty, it pylasty
- piaseksredni |- zwir gliniasty |bardzo wysadzinowe
— piasek drobny| — pospétka gli{ — piasek gliniasty
- zuzel nieroz- niasta —  pyl, pyt piasz-czysty
padowy - glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢
bierna H, m [|<1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik pia-
skowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET
3.1.0gblne wymagania dotygee sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2.Sprzt do robét ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robd6t ziemnych powinien wykéazae mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusgycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do hydrome-
chanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
3.3.Sprzt do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw
Nie dotyczy.
4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport gruntéw
Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do rodzaju gruntu (materia-
lu), jego obgtosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnié srodkéw transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizdu).
Zwigkszenie odlegli transportu ponad wala zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkwzone odlegkri nie zostaly wczaiej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

4.3 Transport i skladowanie geosyntetykdw

Nie dotyczy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6blne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNVymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwigksze ni
+ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyctkednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10 % jego wartéci wyrazonej tan-
gensem ita. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze at3-
metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.
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5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmdzen, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagiaggo warunki terenowe, wykofairzadzenia, ktére zapewniod-
prowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obsaadt ziemnych tak, aby zabezpie€zyrunty przed przewilgo-
ceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma ohgek takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby paachniom
gruntu nadawaw catym okresie trwania robét spadki, zapewgtiajprawidtowe odwodnienie.

Jeveli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvalie-
przydatndé¢, Wykonawca ma obowzek usunicia tych gruntéw i zaspienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strifgmawiajicego za te czynioi, jak réwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istnaglych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by poprzedzo-
ne uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi usimia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwas w kierunku podnoszeniaesiniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe naley odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.
5.5.Rowy

Nie dotyczy.

5.6.Ukladanie geosyntetykéw
Nie dotyczy.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2.Badania i pomiary w czasie wykonywania robét zigoim
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeontoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okre-
slonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektovy.
Szczeg0la uwag; nalezy zwrdcké na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie woéd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysgtow wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakdci wykonania robot
Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgakowykonania rob6t okgono w pkcie 6 SST D-02.01.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidali?.

Tablica 2. Czestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerok@wi korpusu ziemnego | Pomiar tdma, szablonem, ato dtugaci 3 m i po-
2 | Pomiar szeroléi dna rowéw ziomica lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
3 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusy prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
ziemnego tukach o R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
4 | Pomiar pochylenia skarp oraz w miejscach, ktére bugdwatpliwosci
5 | Pomiar rownéci powierzchni korpusu
6 | Pomiar rownéci skarp
7 | Pomiar spadku podinego powierzch-| Pomiar niwelatorem ezinych w odstpach co 200 m
ni korpusu lub dna rowu oraz w punktach wipliwych
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokdé¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowéw

Nie dotyczy.
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6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm lub +1
cm.
6.3.5.Spadek podiiny korony korpusu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przemigr niwelatorem rgdnych wysoko-
sciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
6.3.6.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zalbonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdlg ktérych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia nalgy
okresli¢ wskanik odksztalceniag| zgodnie z norsPN-S-02205:1998 [4].
6.4.Badania geosyntetykow

Nie dotyczy.
6.5.Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas od-
rzucone. Jdi materialy nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecernigniara Wy-
konawca wymieni je na wdaiwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji po-
winny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wplywu na ce-
chy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiglkpotracen za obntorng jakosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M\ymagania ogoélne” pkt 7.
7.2.0bmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektowa, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9
Zakres czynn&ei objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01 i D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1.Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébekigwv

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kap#ai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyh

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

10.2.Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég saggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatmi potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania pod# gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. Wstep
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtéczne] (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru wykopdw w gruntach nieskalistyplodczas przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BVygoda — Stare Mod-
zele
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3.Zakres robét olfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatvy |
modernizacji drog i obejmajwykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5.Og6Ine wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdzie stanowit podize konstrukcji
jezdni nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowyamgtrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [f@winien
charakteryzow@ sie grupa nosnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy$smci, nalezy
podiaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET
Ogblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST DEO21 pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoivh stateczn& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodagewynikajacych z nieprawidtiowego uksztattowania skarp wykoieh, podcécia lub innych od-
stepstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do bu-
dowy nasypOw byly odspajane oddzielnie, w sposdiemazliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagsbtechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimpty by¢ przewiezione na odktad. O ile Zynier
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, ayaje odpowiednio zabezpieazyrzed nadmiernym zawilgo-
ceniem.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetniavymagania, doty-

czace minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartdci wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt nigrh

ki:Lngu Minimalna wartd¢ | dla:
Autostrad i drég innych drog
ekspresowych | kategoria ruchli kategoria ru-
KR3-KR6 chu KR1-KR2
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni robét 1,00 1,00 0.97
ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowytl spetniai wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci |, podanych w tablicy 1.

Jereli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to nalepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajacego uzyska-
nie wymaganych wartgi wskanika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyrirerowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru
wtoérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3.Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthwarstwy gruntu (nadkfadu) povs
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu 8apza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych t czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphyjp
uszkodzé powierzchni korpusu.
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Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgaych z niedotrzymania podanych pasy warun-
kéw obchza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzemgjodndci z wymaganiami ok&gonymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwrdck na:
a) sposoéb odspajania gruntdw nie pogasszaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczéw skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgbiich zakéczeniu,
d) dokfadné¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.0pkDB.

9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1. Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platréoi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkladjminjace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przewie
zienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.
10. FRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwizanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.

D -04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtécznej (SST) g wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniemaggszczaniem podi@a gruntoweggodczas
przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BNygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem kory-
ta przeznaczonego do ukmnia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambgany-
mi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5.0go6Ine wymagania dotygze robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
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3. SPRZET

3.1.0g6blne wymagania dotygee sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazéa sic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie kory-
ta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmystopadle do kierunku pracy ma-
szyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany sprz nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Wymagania dotyege transportu materiatdw podano w SST D-04.02D9#.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0go6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przysipienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podtt bezpérednio
przed rozpoaziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witzejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podta, jest maliwe wylacznie za zgoal Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sie ruch budow-
lany, niezwizany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3.Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kiywczeniej przygoto-
wane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkza
ceptowany przez hyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmoazliwiaé nacikgniecie sznurkdw lub linek
do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakreposéb wykonania musidyaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poainby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumen-
tacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lthwieziony na odktad w miejsce wskazane przegriiera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.
5.4.Profilowanie i zagszczanie podim

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych ganych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co-
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgne podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiar przewidzianym do pro-
filowania, Wykonawca powinien spulclinpoditaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w dm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley
kontynuowa do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#vik zag;szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podiea (ly)

Strefa Minimalna wartdc¢ | dla:
korpusu Autostrad i drég Innych drog
ekspresowych Ruch cezki i Ruch mniejszy
bardzo cgzki od cigzkiego
Goérna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokadsci od 20 do 50 cm o




24
[ powierzchni podiea | 1,00 | 1,00 | 0,97 |

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania zag-
czenia, kontr@ zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny mo-
dut odksztatcenia podia wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod —
20 % do +10 %.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przykfad przez raatie folii lub w inny sposob zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukltad#woiajnej war-
stwy mazna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g06Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2.Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia koryta i wypro-
filowanego podtaa podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego i

L Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢

p. i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szerokéc¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rbwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rbwna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzzdne wysokéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach

6 Uksztattowanie osi w planié | co 100 m w osi jezdni i na jej kradziach

7 Zageszczenie, wilgotné@ grun- | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie

tu podiaza rzadziej nk raz na 600 Mm

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatadnia osi w planie natg wy-
kona w punktach gtéwnych tukdw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@nié¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.
6.2.3.Rownai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowndgci podtwzne koryta i profilowanego podita naley mierzy 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwngci poprzeczne nahy mierzyt 4-metrowy tata.

Nieréwngci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektows z toleran-
Cja = 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowa-
nymi nie powinny przekraczat1l cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej zegj niz+ 5 cm
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
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Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszt@cerkre&lonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powin-
na by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nalyy bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa po-
winna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod —20 % do + 10 %.
6.3.Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filmvanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgch w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne gszrze-
nie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamagegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6Ine zasady obmiaru robot

Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000(ymagania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1. Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogpleamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub sy
— profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanig;j.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hooallksztatcenia nawierzchni podat-

nych i podiada przez obazenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni planografem i at
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
D —-04.04.00 )
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaahtécznej (SST) swymagania ogdle dotygze wykona-
nia i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznipodczas prze-
budowy drogi gminnej nr 105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot awanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznidPMgS-06102 [21] i obejmajSST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sgodnie z ustaleniami podanymi w doku-
mentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji na-
wierzchni podatnych i pétsztywnych [31].
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczolegapcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wil-
gotndci kruszywa o wiciwie dobranym uziarnieniu.
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1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpé&t 1.4 oraz w SST dotygeych poszczegdinych rodzajéw
podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie.
1.5.0go6Ine wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow
Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w SST doty-
czacych poszczegoélinych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie.
2.3.Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& migdzy krzywymi gra-
nicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi na rysufk
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonychagbudowy wykonywane metadtabilizacji mecha-
nicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnica (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziar-
nienia do gérnej krzywej granicznej uziarnieniasasiednich sitach. Wymiar najakiszego ziarna kruszywa nie p&o
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa | Kruszywa fa- - Badania
wiasciwosci naturalne mane Zuzel wedtug
Podbudowa

zasad-| pomoc| zasad-| pomoc| zasa| po-
nicza | nicza | nicza | nicza | dni- [ moc

cza| ni-
cza
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1 | Zawart@¢ ziaren mniejszych ni0,075mm, % [ od2 | od2 | od2 | od2 |od2|od2| PN-B-06714

(m/m) do10| do12| do10| do 12| do | do -15[3]
10 | 12
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie egej niz 5 10 5 10 5 10 PN_E(?:SG]?M
3 | Zawartd¢ ziaren nieforemnych %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz S e R e AT Y
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, ~
%(m/m), nie wgcej niz 1 1 1 1 1 1 PN E[’l(])4481
5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagsz-
; . 0 0d30| od30| 0od30| 0d30| i BN-64/8931
czeniu metod | lub Il wg PN-B-04481, % 4070 | do 70! do 70| do 70 .01 [26]

6 |Scieralndg¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po petnej liczbie obro; 35 45 35 50 40 | 50 | PN-B-06714

tow, nie wecej niz -42 [12]
b) scieralna¢ czsciowa po 1/5 petnej liczby
obrotow, nie wgcej niz 30 40 30 35 30 | 35
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 25 4 3 5 6 8 PN-188([)2]714
8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamraania, %(m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % PN-B-06714
(m/m), nie wecej niz i i i i 1 3 -37 [10]
PN-B-06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na
SO, %(m/m), nie wicej niz 1 1 1 1 2 4 PN-_Z%(ESFM

11 | Wskanik nasnosci w,g mieszanki kruszywa,
%, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 80 60 80 | 60 | PN-S-06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 - 120 - 120 | - [21]

2.3.3.Material na warstwodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiat na warstevodcinajca
Nie dotyczy.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sgi stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianafzednych efektéw ulepszania kru-
szywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego nalgy przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6.Woda

Nalezy stosowd wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2.Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyolchanicznie powinien
wykaza sig mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank
¢) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lutatgcznych do zagzczania. W miejscach trudno dgmstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.
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4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed zanie-
czyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamimmachym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyirsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0go6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Przygotowanie podi@

Podtaze pod podbudowpowinno spetni&a wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilo-
waniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do pod-
budowy. Warunek nieprzenikania natesprawdzt wzorem:

Dis _ g 1)
dgs
w ktérym:
D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod@belziarn warstwy podbudowy lub warstwy adsapcej, w
milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&2&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mge by spetniony, naley na podiau utazy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio
dobrara geowtdknire. Ochronne wisciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznacza
sie z warunku:

d
=0 <12 (2)
O90

w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥bziaren gruntu podia, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiades wymiarom frakcji gruntu zatrzynmaga sé na geowtdkninie
w ilosci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowamiadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w gdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny spo-
séb zaakceptowany przezzymiera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utivia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszar-
kach gwarantuicych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrig zapewnienia jednorodséc nie
dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowa-
niu powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania wsfakséb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wy-
sychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej greétio takiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo ukladanej warstwy nie meoprze-
kracz& 20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinn& lbgztozona w sposob zapewniay oshgniccie wy-
maganych spadkéw i¢dnych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlailgotnasci optymalnej, okréo-
nej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fi¢toda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, poigh zosta
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigellailgotnas¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20 % jej
wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wviad& przyjgtemu poziomowi
wskaznika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5.0dcinek probny

Nie dotyczy.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym sta-
nie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowiazany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw wyniktych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy oheza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpit’6.
6.2.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykona-
nia robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania tavmny obejmowé
wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.
6.3.Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyatciranicznie
Czestotliwosé bada

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna Mak_symalng
liczba badé powierzchnia
. .| podbudowy
na dziennej r7voadaica

dzialce robo-| Pr#yPada
czej na je_dno ba-

danie (mM)

1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
2 | Wilgotnas¢ mieszanki

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wisciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkexyapobierg w
sposoOb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bigaco przekazywane
Inzynierowi.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgod-
nie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranej10 % -20 %.

Wilgotnas¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywssie az do osiagniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy prampadzenie
badania jest nienitiwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmiaz na 5000 f lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagzszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidiowe, gdy stosunek wtdrnego
modutuE; do pierwotnego modutu odksztalceiigjest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbu-

dowy.

Ea

E,

2,2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bad@petnych powinny by pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.
6.4.Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych podbudowy podano w taBlicy

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie
Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow

Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
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1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
w sposéb cigly planografem albo co 20 m data

2 | Rownai¢ podhuzna kazdym pasie ruchu
3 | Réwndi¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejniaz na 2000 fm

8 | Nasnoé¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy wyej
lezacej o conajmniej 25 cm lub o wagtowskazan w dokumentacji projektowe;j.
6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwnaci podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04
[28].

Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fata.

Nieroéwndci podbudowy nie magprzekracz&l0 mm dla podbudowy zasadniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhinmy by zgodne z dokumentacprojektova, z tole-
ranch + 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokadciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra-
cza +1cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

O$ podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej aegj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz £ 10 % dla podbudowy za-
sadniczej.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
z kruszywa @
wskazniku Wskaznik o Minimalny modut odksztalcenia
Wi Nie | zagszczenia Maksymalne ugicie Spg- | mierzony plyy o srednicy 30 cm,
mniejszym | Is nie mniej- zyste pod kotem, mm MPa
niz, % szy niz
40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego ob-
obciazenia § Ciazenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




31

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazujeksze odchylenia od okienych w punkcie 6.4 po-
winny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @bakaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie za-
geszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@ananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewnia pod-
parcia warstwom wiej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerydbudow przez spulchnienie
warstwy na pelpgruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werigm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudo-
wy. Powierzchnie powinny Iy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay odpowiedni giebokasc,
zgodnie z decyazjInzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmidgciwosciach, wyrbwnane i ponownie
zag;szczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkdu tych robo6t nagbi ponowny pomiar i ocena
grubaici warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbkdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez mgniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawodlpidowy tylko wtedy, gdy zarenie nénaosci podbu-
dowy wynikto z niewtdciwego wykonania robét przez Wykonawmodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M\/magania ogolne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkiaé/dvyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statithnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie.
10. FRZEPISY ZWI AZANE
10.1.Normy
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartgi zanieczyszcaeobcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.&8zanie ksztaltu ziaren
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotn4ci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie nagkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie mrozoodporiac metod, bezpdredni
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawargi zanieczyszczeorganicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi siarki metod bromowva
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadielazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bgowe. Badania tech-
niczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowycwir i mie-
szanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam@awierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgalo nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
19. PN-B-30020 Wapno
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

CoNooR~ONE
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22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowy@ani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiagdigiodatnych ugiciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2.Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podedtmi pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

D - 04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO STABILIZOWANEGO ME CHANICZ-
NIE

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtéczne] (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa naturarsgbilizowanego mechaniczrp@dczas
przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BNygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zawanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohamicznie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidme” pkt 1.3.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegtharécznie — jedna lub wgej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktéra stanowi warsgmasna nawierzchni drogowej.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusa¥ymagania ogoéine” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoine”

pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej askywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/lialviru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej uskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/latviru z dodatkiem kruszywa tamanego, spelgajwymagania niniej-
szych specyfikacji. Kruszywo tamane #meopochodai z przekruszenia ziareiwiru lub kamieni narzutowych albo
surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.
2.3.Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dfR0owa z kru-
szyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speintawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycxce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmayania ogoine” pkt 3
4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogolne” pkt
4.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0a4/Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt
5.
5.2.Przygotowanie podia

Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.06dffudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podivadokruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.4.
5.5.Odcinek prébny

Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdeaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jako robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krws¥Vymagania ogolne”
pkt 6.
6.2.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofuid’6.2.
6.3.Badania w czasie robét

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robé6t podano w 9%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.
6.4.Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddtva z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-0400£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04.020dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1.Ogolne ustalenia dotysze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotyasze podstawy ptatrigi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmAya-
nia ogoine” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuajmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie rozkonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10.PRZEPISY ZWI AZANE

Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus#yyywagania ogélne” pkt 10.
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D —04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHA  NICZNIE

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagjhtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanegbilzowanego mechanicznigodczas
przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BNygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego nréchaie.

Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidlme” pkt 1.3.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méirde — jedna lub wtej warstw zagszczonej mie-
szanki, ktéra stanowi warsgmasna nawierzchni drogowe.
1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusaifymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania ogoine”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow

Ogd6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-04.04.00 ,Pod-
budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdngtabilizowanych mechanicznie powinna: tkyu-
szywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia steioskalnego lub kamieni narzutowych i otoczakove alaren
zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.
2.3.Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0Qdffoowa z kru-
szyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speintawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégan
0ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmatyania ogolne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudokwmugzyw. Wymagania ogolne” pkt
4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
5.
5.2.Przygotowanie podi@

Przygotowanie podi@m powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00dfRudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
5.4.Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podivadokruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.
5.5.0dcinek probny

Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigderymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxVymagania ogélne”
pkt 6.
6.2.Badania przed przygiieniem do robét
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénaadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo[md”"6.2.
6.3.Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w S%04.04.00 ,Podbu-
dowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.
6.4.Wymagania dotycce cech geometrycznych podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawviruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-04.020dbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1.0gdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalya-
nia ogolne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagszczenie rozkonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. FRZEPISY ZWI AZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus#yymagania ogolne” pkt 10.

D - 05.03.23a
NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ DLA DROG | ULIC ORAZ
PLACOW | CHODNIKOW

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej ko$tikowej podczas przebudowy drogi
gminnej nr 105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3.Zakres robét olfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowej.

Betonowa kostlke brukows stosuje s do nawierzchni:
— drég lokalnych i dojazdowych, zwtaszcza w strefienieszkania,
— wjazdéw do bram i gasy.
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1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemermtoliany, przeznaczony do budowy warstéejeralne;
nawierzchni, wykonany metadwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkib barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryaay sk ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.
1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika, charakteryzgy sk sta-
tym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diégja nie wicksz niz 1,0 m.
1.4.3.Sciek - umocnione zagbienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wod.
1.4.4.0brzee - element budowlany, oddzieley nawierzchnie chodnikéw i géw pieszych od terendw nie przezna-
czonych do komunikaciji.
1.4.5.Spoina - odsp pomkdzy przylegagcymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami wypet-
niajacymi.
1.4.6.Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivaenia odksztatcé
temperaturowych, wypetniony oktenymi materiatami wypetniagymi.
1.4.7.Pozostate okigenia podstawowsa zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [91 pid.
1.5.0go6lne wymagania dotygze robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojagpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” [9] pkt 2.
2.2.Betonowa kostka brukowa
2.2.1 .Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa ri® mie nastpujace cechy charakterystyczne, citome w katalogu producenta:
1. odmiag:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu)
b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodnigjsirukcyjnej i warstwycieralnej (gérnej) zwykle barwio-
nej grubdci min. 4 mm,
2. barve:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wazor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami atoeymi przez producenta (przyktady podano waeahiku 1),
4. wymiary, zgodne z wymiarami oktenymi przez producenta, w zasadzie:

a) diugaé: od 140 mm do 280 mm,

b) szeroké¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugoi, lecz nie mniej i 100 mm,

¢) grubaé: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi gégtzoni s1: 60 mm i 80 mm (zalecane gruiooko-

stek podano w zatzniku 2).

Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane mssbu uktadania i siatki spoin oraz uteiaty wyko-
nanie warstwy o szeroka 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania elementéw w trakcie ich wbudowywania
nawierzchng.

Kostki mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiaraath bocznych oraz z ukosowanymi
krawedziami gérnymi.
2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdovym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkeukdwym stosowanym na nawierzchniach
drdg, ulic, chodnikdw itp. oki&a PN-EN 1338 [2] w spostb przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalanPN-EN 1338 [2] do stosowania na zetvmych
nawierzchniach, magych kontakt z salodladzajca w warunkach mrozu

Zafacznik .
Lp. Cecha normy Wymaganie
2 3 4
Ksztalt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchytki w mm C Dlugas¢ Szeroks¢ Grubagé Réznica
od zadeklarowanych wymiaréw pomiedzy
kostki, +2 +2 +3 dwoma po-
grubagci <100 +3 +3 +4 miarami
mm grubasci, tej
>100 samej kost-
mm ki, powinna
by¢ <3 mm
1.2 | Odchyiki ptaskéci i pofalowa- C Maksymalna (w mm)
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Cja

nia (jesli maksymalne wymiary wypukié¢ whistos¢
kostki
> 300 mm), przy diugi po-
miarowej 15 1,0
300 mm 2,0 15
400 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odpornéé na zamraa- D Ubytek masy po badaniu: watcsrednia<
nie/rozmraanie z udziatem soli 1,0 kg/nf, przy czym kady pojedynczy
odladzajcych (wg klasy 3, zat. wynik < 1,5 kg/n
D)
2.2 Wytrzymalté¢ na rozciganie F Wytrzymaita¢ charakterystyczna ¥ 3,6
przy roztupywaniu MPa. Kady pojedynczy wynik: 2,9 MPa i
nie powinien wykazywaobcizenia nisz-
czacego mniejszego ni250 N/mm diugéci
roztupania
2.3 Trwatd¢ (ze wzgédu na wy- F Kostki maj zadawalajca trwatosé (wy-
trzymatas¢) trzymatas¢) jesli spetnione g wymagania
pktu 2.2 oraz istnieje normalna konserwa
2.4 Odpornéc¢ nascieranie (wg GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 3 oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Bdhmego,

wg zat. G normy | wg zat. H mormy —

— badanie pod- | badanie alternatywne
stawowe
<23 mm <20 000mnV5000
mn?
2.5 Odpornéc na po- I a) jesli gorna powierzchnia kostki nie
slizg/poslizgnigcie byta szlifowana lub polerowana — zada-|
walajaca odpornéc,

b) jesli wyjatkowo wymaga si podania
wartaosci odporndci na po-
$lizg/paslizgniecie — naley zadeklarowa
minimalrg jej warté¢ pomierzom wg
zal. | normy (wahadtowym przysdem
do badania tarcia)

3 Aspekty wizualne
3.1 Wyghd J a) g6rna powierzchnia kostki nie po-
winna mie rys i odpryskéw,

b) nie dopuszczaerozwarstwi@é w
kostkach dwuwarstwowych,

C) ewentualne wykwity nieasuwazane
za istotne

3.2 | Tekstura J a) kostki z powierzchaio specjalnej
teksturze — producent powinien ogisa
rodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki
powinny by poréwnane z préhkprodu-

3.3 | Zabarwienie (barwiona nie centa, zatwierdzaenprzez odbiore,
by¢ warstwascieralna lub caty C) ewentualne rnice w jednolitgci
element) tekstury lub zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wéaiwo-
$ciach surowcéw i zmianach warunkow
twardnienia nie guwazane za istotne

W przypadku zastosowakostki na powierzchniach innychznprzewidziano w tablicy 1 (np. na nawierzch-
niach wewstrznych nie narzonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec kostki nale odpowiednio

dostosowa do ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny by barwione substancjami odpornymi na dziatanie cikgwn atmosferycznych,
$wiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliGym.in. cementu, ktory przy wypetieniu spoin zapraemen-
towo-piaskow nie maze odbarwid kostek). Zaleca sistosowanigrodkéw stabilnie baraicych zaczyn cementowy w
kostce, np. tlenkielaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek koledtglinowy (nie naley stosowdé do barwienia:

sadz i barwnikéw organicznych).
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Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyclam) mog pojawic sic ha powierzchni kostek w pogtkowym
okresie eksploatacji. Powsiapne w wyniku naturalnych proceséw fizykochemicanygystpujacych w betonie i
zanikap w trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skladowanie kostek

Kostke zaleca s pakowd na paletach. Palety z kosthiog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy
czym podiae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3.Materialy na podsypki do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefdo naley stosowd nastpujace materiaty:

a) na podsypkcementowo-piaskoyypod nawierzchmi

— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugairepetniaicego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113 [4], cementu powszechneggtku spelniajcego wymagania PN-EN 197-1 [1] i wody odmiany 1
odpowiadajcej wymaganiom PN-88/B-32250 [5],

b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypa@entowo-piaskowej
— Zzapravg cementowo-piaskoavl:4 spetnigica wymagania wg 2.3 b),

¢) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawidmzicna podsypce cementowo-piaskowej
— do wypelnienia gérnej g#ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowd drogowe zalewy kauczukowo-asfaltowe

lub syntetyczne masy uszczelaim@ (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetai@@ wymagania norm lub
aprobat technicznych, wzglnie odpowiadajcych wymaganiom SST D-05.03.04a [16],
- do wypelnienia dolnej eZci szczeliny dylatacyjnej natg stosowd wilgotna mieszank cementowo-piaskoav
1:8 z materiatéw spetniggych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat zaakeepiny przez layniera.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na bugge-
winno odbywa& sig na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpeapieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigkamiennymi.
Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [6].
2.4.Krawezniki, obrzeza i scieki
J&li dokumentacja projektowa, SST lubzimier nie ustal inaczej, to do obramowania nawierzchni z kostek
mozna Stosowe
a) krawezniki betonowe wg SST D-08.01.01a [17],
b) obrzea betonowe wg SST D-08.03.01 [19].
Krawezniki i obrzeza mog, by¢ ustawiane na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej rggtych wymaganiawg 2.3 ai 2.3 b,

b) tawach zwirowych, tluczniowych lub betonowych, spehai@ych wymagania wg SST D-08.01.01a [17] i D-
08.03.01 [19].

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian i wielkéei. Nalezy uktada je z zastosowaniem podktadek i przektadek drewian

Kruszywo i cement powinny lbyskladowane i przechowywane wg 2.3.
2.5. Materialy do podbudowy ui@mnej pod nawierzchaiz betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacfjektowej, powinny odpowiadawymaganiom wiéci-
wej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym pragmiera.

3. SPRZET

3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [k 3.

3.2 Sprzt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej amodbywé sie:

a) fcznie, zwkaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniuagizeh uktadagcych (uktadarek), skltadggych sé z wozka i chwytaka sterowa-
nego hydraulicznie, skacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoaieéch utgenia; uradzenie to, po
skonczonym uktadaniu kostek, mea wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi beytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek nioa stosowéaspecjalne naetzia tace (np. przycinarki, szlifierki z targy.

Do zagszczania nawierzchni z kostki nayestosowd zag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzirela-
stomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem naty

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powiniedpowiadd wymaganiom wiciwych SST,
wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normPB i BN, wytycznym IBDiM) wzgjdnie opracowanym

SST zaakceptowanym przezymiera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.
Do wypelniania szczelin dylatacyjnych nalestosowd sprzt odpowiadajcy wymaganiom SST D-05.03.04a

[16].

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéanej [9] pkt 4.
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4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnyriodkami transportowymi po asi
gnieciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tpamdu powinny by zabez-
pieczone przed przemieszczaniemisiszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewgtrzzaktadowego kostek réodki transportu zewstrznego mog stuzy¢ wozki
widtowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku palet dnadki transportu mma wykorzystywa
réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny ®yspinane t&mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecaajmi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedslerie zaleca siuktada do 10 warstw kostek (zaleie od grubo-
§ci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitaood 1200 kg do 1700 kg. Rglane jest, aby palety z kostkami
byly wysytane do odbiorcyrodkiem transportu samochodowego wypasgm w dwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki betonowe
nalezy ukltad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jaz#rawezniki kamienne nakey uktad& na podktad-
kach drewnianych, dtugoia w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszcza-
niem sg i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsérodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatamidd2as transportu kruszywa powinny¢hgabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien kiyprzewa.ony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalew; lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych mma transportowadowolnymi srodkami trans-
portu w fabrycznie zamkeiych pojemnikach lub opakowaniach, cheyich je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom whciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6blne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QVymagania ogolne” [9] pkt 5.
5.2.Podlae i koryto

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i dm@ oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,drge z dokumentagjprojektow.

Koryto pod podbudow lub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami SST D-0@10[10].

Koryto musi mié skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeatajektovy
5.3.Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dygodna z dokumentagjprojektows lub SST (przykiady konstrukciji
nawierzchni podajzahczniki 3 i 4).

Konstrukcja nawierzchni nie obejmowaé utozenie warstwycieralnej z betonowej kostki brukowej na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowe] poatbudowie,
b) podsypce piaskowej rée@elonej bezpérednio na podizu z gruntu piaszczystego o wskiku piaskowym WR= 35
wg [7].

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygiowaniem podbudowy, podsypki cementowo-

piaskowe] i wypetnieniem spoin zaprasementowo-piaskoyy obejmui:

. wykonanie podbudowy,

wykonanie obramowania nawierzchni (z keamikOw, obrzey i ew. §ciekéw),
przygotowanie i raxielenie podsypki cementowo-piaskowej,

utazenie kostek z ubiciem,

przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i viyipaie ni szczelin,
wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

piekgnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

Przy wykonywaniu nawierzchni na podsypce piaskowefistawowych czynioi jest mniej, gdy nie wyst-
puja zwykle poz. 1, 6 i 7, a poz. 3 dotyczy podsypkigkiowej, z&poz. 5 - wypetnienia szczelin piaskiem.
5.4.Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstva betonowe] kostki brukowej powinien bygod-
ny z dokumentagjprojektow.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdarymaganiom SST D-04.04.604.04.03 ,Podbudowy z kru-
szywa stabilizowanego mechanicznie” (z kruszywanzego lub tamanego) [11].

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinierg zgodny z dokumentagprojektova lub SST.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieficto materialy do wykonania obramawpowinny
odpowiadé wymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikow, obrzey i ew. wykonaniesciekéw przykrawznikowych powinno by zgodne z
wymaganiami zawartymi w SST D-08.01.01a [17] i D@BB01 [19].

Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawig przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z kostki. Przdd ic
ustawieniem, pmdane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerékionawierzchni i prawidtowe;j
lokalizacji kraveznikdéw lub obrzey.

NougkrwhpE
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5.6.Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grulsé powinny by zgodne z dokumentagcprojektows lub SST.

J&li dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieada grubd¢ podsypki powinna wyno&ipo zagsz-
czeniu 35 cm, a wymagania dla materialtéw na podsyp&winny by zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grulsei podsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk piaskows nalezy zwilzy¢ woda, rownomiernie rogieli¢ i zagsci¢ lekkimi walcami (np. ¢cznymi)
lub zagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotfw optymalne;.

Podsypk cementowo-piaskogvstosuje s z zasady przy wygpowaniu podbudowy pod nawierzchra kost-
ki. Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje s w betoniarkach, a nagmie roZciela sé na uprzednio zwionej
podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymatdci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnigciu podsypki w dtoni podsypka
nie rozsypywala sii nie byto na dtongladéw wody, a po nagigciu palcami podsypka rozsypywata.sRoZcielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedaétadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rietona pod-
sypka powinna by wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (ngcanymi) lub zagszczar-
kami wibracyjnymi.

J&li podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementjolaskowej to po zawatowaniu nawierzchni agle
ja polat woda w takiej ilosci, aby woda zwityta cah grubd¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy 1ao
wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoeprava musi by zakaiczone przed rozpoeziem wizania
cementu w podsypce.
5.7.Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukdwyc
5.7.1.Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek orazei@a ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwi inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2dtaz deseich ukladania (przy-
ktady podano w zal. 5) powinny bygodne z dokumentacprojektows lub SST, a w przypadku braku wystarezaj
cych ustalé Wykonawca przedkiada odpowiednie propozycje dok@atowania Iaynierowi. Przed ostatecznym
zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadamnigwoérni kostek, laynier maze polecé Wykonawcy utaenie
po 1 nf wskpnie wybranych kostek, wagznie na podsypce piaskowe;.

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie riszej ni +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia temperatura utrzymujes si
granicach od @ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneagprzymrozki kostk nalezry zabezpieczy materiatami
o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stopgg itp.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zalecasiykonywa: w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbwykonana z elementow o jednakowej grétio Na wigkszym
fragmencie robot zalecagsstosowd kostki dostarczone w tej samej partii materiatiktérej niedopuszczalne sézne
odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mina wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie €czne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplimweh pod
wzgledem ksztattu lub wymagajych kompozycji kolorystycznej uktadanych deserdzor&nych wymiaréw i ksztal-
téw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonyiyarzyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak abyaukt
darka mogta przenasiz palety warsty ksztattek na miejsce ich uenia z wymagandokiadndcia. Kostka do ukta-
dania mechanicznego nie o mig dwzych odchylek wymiarowych i musi Byodpowiednio przygotowana przez
producenta, tj. utmna na palecie w odpowiedni wzér, bez delua potéwek i dziewiek, przy czym kada warstwa
na palecie musi l&ydobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkogt przywieratly do siebie. Uktadanie me-
chaniczne zawsze musi dysparte prag brukarzy, ktorzy uzupeiajprzerwy, wyrabiaj tuki, dokladaj kostki w
okolicach studzienek i kraagnikow.

Kostke uktada s okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewo procesie ubijania podsypka
zagszcza .

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazibg) po-
winna trwale wystaw@od 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych urgzen.

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dzieggk, majcych wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane.
W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wyrad@r, wolr, przestrzé uzupetnia s kostlky cieta, przycinam na
budowie specjalnymi nagdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).

Dzienry dzialke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaiecakaiczye prowizorycznie
okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypcskpiaej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostldzonej
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na state. Przed dalszym wznowieniem robét, prowizorie utdona nawierzchrg na podsypce piaskowej najeroze-
brat i usury¢ wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalgy przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostarz tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolrigwa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzé od kravedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczenie w kie-
runku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nier&engowierzchniowe mag by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtiznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodz¢me pknigte) naley wymienié na kostki cate.

5.7.5.Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.5.1. Spoiny

Szerokéc¢ spoin pomidzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaaiennych kostek brukowych zaleca siby osie spoin porgilzy dhu-
szymi bokami tych kostek tworzyly z asilrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegaia prostego poradlzy spoinami
miat kierunek odwrotny do kierunku spadku pausiiego nawierzchni.

Po utazeniu kostek, spoiny natg wypetni:

a) piaskiem, spetniagym wymagania pktu 2.3 c),§enawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zapraw cementowo-piaskoay spetniajgca wymagania pktu 2.3 d), §i nawierzchnia jest na podsypce cementowo-
piaskowe;.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypanitstwgy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lod,
obfitym polaniu wod - wmieceniu papki piaskowej szczotkami weljlie rozgarniaczkami z piorami gumowymi.

Zapraw cementowo-piaskosvzaleca s przygotowé w betoniarce, w sposob zapewn®)j jej wystarczajca
ptynnai¢. Spoiny mana wypetné przez rozlanie zaprawy na nawierzehinhagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub
rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoem zalewania kostka powinnadbgczyszczona i dobrze zwil-
zona wod. Zalewa powinna catkowicie wypetnspoiny i tworzy monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zapraveementowo-piaskoanalezy zabezpieczy przed zalaniem niszczeliny dyla-
tacyjne, wktadajc zwinicte paski papy, zwitki z workdw po cemencie itp.

Po wypelnianiu spoin zaprawcementowo-piaskoav nawierzchrg nalery starannie oczgi¢; szczegllnie
dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i zmgmi deseniami uktadania.

5.7.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cemenfmagkowej i wypetianiu spoin zaprawementowo-
piaskows, nalery przewidzié wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegimch zgodnych z dokumentagjrojektova
lub SST wzgtdnie nie wikszych nk co 8 m. Szeroli@ szczelin dylatacyjnych powinna utdiwia¢ przegcie przez
nie przemieszczewywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni wesie letnim, lecz nie powinna ynniejsza
niz 8 mm. Szczeliny te powinny bywypetnione trwale zalewami i masami olomymi w pkcie 2.3 e). Sposéb wypel-
nienia szczelin powinien odpowiatlewymaganiom OST D-05.03.04a [16].

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nglestosowd dodatkowo w miejscach, w ktérych wgstije zmiana
sztywnaci podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowpell szczelinami dylatacyjnymi w podbudo-
wie itp.). Zaleca siwykonywa szczeliny podiane przysciekach wzdha jezdni.
5.8.Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymsipém mana odda do wytku bezpéred-
nio po jej wykonaniu.

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigrgtmi zapraw cementowo-piaskoyy
po jej wykonaniu naley przykry¢ warstwy wilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywsga w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygoprzy temperaturzéredniej otoczenia nie rszej ni 15°C) do 3
tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchinialezy oczyci¢ z piasku i mana odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogol®d’pkt 6.
6.2. Badania przed przystieniem do robét

Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca powinien uzy&ka
a) w zakresie betonowej kostki brukowej

- certyfikat zgodnéci lub deklarac zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badaech charakterystycznych
kostek, w przypadkuadania ich przez kyniera,
- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewgtrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
b) w zakresie innych materiatow
- sprawdzenie przez Wykonawcech zewgtrznych materiatdw prefabrykowanych (kra@wmikdw, obrzey),
— ew. badania wigiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. oiome w normach, ktére budavatpliwosci
Inzyniera.
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Wyszczegolnienie s Wartasci do-
Lp. bada i pomiaréw Czestotliwas¢ bada puszczalne
1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg SST D-04.01.01 [10]
2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg sST, norm, wytycapwymienionych w
pkcie 5.4
3 | Sprawdzenie obramowania na- |wg SST D-08.01.02 [18], D-08.03.01 [19]
wierzchni
4 | Sprawdzenie podsypki (przymiargrBiezaca kontrola w 10 punk- | Wg pktu 5.6;
liniowym lub metod niwelacji) tach dziennej dziatki roboczejodchytki od
grubadci, spadkéw i cech projektowane;j

konstrukcyjnych w poréwna- | grubaici +1 cm
niu z dokumentaajprojekto-
wa i specyfikacy

5 | Badania wykonywania nawierzchkostki

ni z

a) zgodné¢ z dokumentagjpro- | Sukcesywnie na kaej dzial- -
jektowa ce roboczej

b) potaenie osi w planie (spraw- | Co 100 m i we wszystkich | Przesunicie od
dzone geodezyjnie) punktach charakterystycznyctosi projektowa-

nej do 2 cm
c) rzdne wysokéciowe (pomie- | Co 25 mw osiiprzy kragg | Odchylenia:
rzone instrumentem pomiaro- | dziach oraz we wszystkich |+1 cm; -2 cm

wym) punktach charakterystycznych

d) rowna¢ w profilu podhznym | Jw. Nieréwndci do
(wg BN-68/8931-04 [8] tat 8 mm
czterometrow)

e) réwnaé w przekroju poprzecz-| Jw. Przéwity mie-
nym (sprawdzona tatprofilowa dzy tat a po-
Z poziomni@ i pomiarze prze- wierzchni do 8
$witu klinem cechowanym oraz mm

przymiarem liniowym wzgid-
nie metod niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzondw. Odchyiki od
metod niwelaciji) dokumentacji
projektowej do
0,3%
g) szeroké¢ nawierzchni (spraw- | Jw. Odchytki od
dzona przymiarem liniowym) szerokdci pro-
jektowanej do
+5cm

h) szerokéc i gighokas¢ wypet- W 20 punktach charaktery- | Wg pktu 5.7.5
nienia spoin i szczelin (oglzi- | stycznych dziennej dziatki
ny i pomiar przymiarem linio- | roboczej
wym po wykruszeniu dtug. 10

cm)
i) sprawdzenie koloru kostek Kontrola biezaca Wg dokumenta-
i desenia ich utzenia cji projektowej
lub decyzji Irzy-
niera

6.4. Badania wykonanych rob6t
Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po utczeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow SposG6b sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygtlu zewrtrznego Wizualne sprawdzenie jednorodeo
nawierzchni. krawznikOw. obrzey. wyaladu. prawidtowdci desenia. keo-
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sciekow

réw kostek, sgkan, plam, deformacji,
wykrusze, spoin i szczelin

Badanie potzenia osi nawierzchni
w planie

Geodezyjne sprawdzenie pgémia 0si cQ
25 m i w punktach charakterystycznych
(dopuszczalne przesugsia wg tab. 2, Ip.
5b)

Rzdne wysokéciowe, réwnd¢ podhuz-
na i poprzeczna, spadki poprzeczne i
szerokdé

Co 25 m i we wszystkich punktach cha;
rakterystycznych (wg metod i dopusz-
czalnych wartéci podanych w tab. 2, Ip.
od 5c do 5g)

Rozmieszczenie i szeralospoin

Wg pktu 5.515.7.5

i szczelin w nawierzchni, powdzy kra-
weznikami, obrzeéami, sciekami oraz
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

0Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00008\ymagania ogolne” [9] pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokesstki brukowe;.

Jednostki obmiarowe robo6t towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpgmdbudowa,
obramowanie itp.)sustalone w odpowiednich SST wymienionych w pktaghi 5.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0godlIne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-000MQNymagania ogolne” [9] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektovs, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegltug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2.0dbior robat zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podia i wykonanie koryta,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie taw (podsypek) pod kraimiki, obrzeza, scieki,

— wykonanie podsypki pod nawierzchni

— ewentualnie wypetnienie dolnejgzi szczelin dylatacyjnych.

Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagaogolne” [9] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogolne ustalenia dotysaze podstawy ptatrici

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [kf @.
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

— przygotowanie podia i wykonanie koryta,

— dostarczenie materiatéw i spta,

- wykonanie podsypki,

— ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,

— ulozenie i ubicie kostek,

— wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,
- pielggnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

Cena wykonania 1 fnnawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejnobét towarzysych (jak:
podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny lyete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérychreakjest
okreslony przez SST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.

9.3. Sposbb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac taysmcych

Cena wykonania robot olglenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigje-
mu i s usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére g niezlegdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameabhot tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
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10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodeodotyczice cementu

powszechnegoaytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymaganietody bada

3. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famam@awierzchni drogowych

4. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa redhe do nawierzchni drogowych; piasek

5. PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réganmawierzchni planografem i tat
10.2.Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

9. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skrapien

11. D-04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

12. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

13. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone podtz gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spo-
iwami hydraulicznymi

14. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

15. D-04.06.01b Podbudowa z betonu cementowego

16. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni tohe cementowego
17. D-08.01.01a Ustawianie krganikow betonowych

18. D-08.01.02a Ustawianie kraanikow kamiennych

19. D-08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe

20. D-08.05.00 Scieki

11. ZALACZNIKI
Zalacznik 1
Przyktady ksztaltéw betonowej kostki brukowej
a) Najczsciej spotykane ksztatty kostek i sposoby ich ukraddwg W. Brylicki: Kostka brukowa z betonu wibmap
sowanego, 1998)

a b C d e
1 (P ) 22 @ A0

Holland Unidecor Behaton Unistone 0ld Town

L2 8 1K
o

b) Podstawowe ksztalty kostek (wg W. GrzybowskaZielinski: Nawierzchnie kostek betonowych dwietle do-
Swiadcze zagranicznych, Drogownictwo 5/1999)
Oznaczenia: (1) - typ kostki charakterystycznywilgzan w jodetke,
(2) - typ kostki odpowiedni tylko dla wian w rzedy proste.
Ksztaltki zacienione - typ kostki zapewniey dobry rozktad obgizenia.




Kategoria A
Kategoria B
Kategoria C
Kategoria A: kostki zagbiajace s¢ wzajemnie na wszystkich czterech bocznych
sciankach - spoiny nie rozszerzaje pod ruchem
Kategoria B: kostki zaiajace sé wzajemnie na dwdch bocznyétiankach
- utrudnione rozszerzanie spoin réwnolegle do osliyznej elementéw
Kategoria C: kostki nie zahiaja sie wzajemnie - wymagana jestidudoktadné¢

uktadania kostek o jednakowych wymiarach

Zalacznik 2
Zalecane grubdci betonowej kostki brukowej (wg: A. Becher, Z. Gustowski — Jak wyka@rtawaly nawierzchng z
kostki brukowej, ,Materiaty budowlane” nr 5/2005)

W zaleznosci od rodzaju zastosowania kostek w nawierzchnizmagrzyjmowa nastpujaca minimalrg jej

grubg¢:
-4cm — w przypadku ruchu pieszego (np. na przymeych chodnikach, tarasach),
-6lub7cm — w przypadku ruchu pieszego i pojazdé&mechanicznych oraz mato intensywnego
ruchu samochodéw o masie do 3,5 t,
-8cm — w przypadku intensywnego ruchu samochoanbowych, @zarowych i innych
ciezkich pojazdéw,
-10cm — w przypadku najbardziej intensywnego atitiia, np. na placach przemystowych,
przy cagtym ruchu c¢zkich pojazdow.
Zalacznik 3

Przyktadowe konstrukcje nawierzchni z betonowej kotki brukowej na ulicach (wg W. Brylicki: Zadanie dla spe-
cjalistow, ,Budownictwo-Technologie-Architekturafir specjalny, 2005 r.)

1. Kategorie ruchu do ustalenia konstrukcji nawibri

. . ) Kategoria ruchu
Lp. Przeznaczenie nawierzchni (liczba pojazdéw poréw-
nawczych o nacisku do 8(
kN/os/pas/24 h)
1 Chodn|k|,s0|ezk| rowerowe i cigi pieszo-jezdne Bardzo lekki
tylko wyjatkowo wykorzystywane przez samochody R./do 4
dostawcze i samochody oczyszczania 0
2 | Ulice osiedlowe, parkingi samochodéw osobowych,
na ktorych okazjonalnie zatrzymugic samochody Bardzo lekki
ciezarowe oraz rzadkozytkowane przez samocho- R./5+11
dy cigzarowe ulice i place
3 | Ulice osiedlowe, strefy ruchu pieszego z ruchem
dostawczym, stalezytkowane parkingi samocho- Lekki
dow osobowych z nielicznym udziatem samocho- R,/ 12+35
dow ckzarowych i autobuséw
4 | Ulice zbiorcze, strefy ruchg pieszego gkim ] Lekko<redni
ruchem dostawczym, parkingi dla samochodoéw ,
S ; . ) R;/36+100
cigzarowych i autobuséw oraz drogi przemystowe

2. Konstrukcje nawierzchni

Oznaczenia:
a) warstwascieralna z drobnowymiarowych elementéw betonowyaetych niz elementy szeiokatne,
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b) warstwascieralna z drobnowymiarowych elementéw betonowyéiszialcie sz&iokatnym,

¢) warstwascieralna z drobnowymiarowych elementéw betonowyabzanby¢ ukladana bezgoednio na warstwie
mrozoodpornej odpowiedniej grudmd

2.1. Konstrukcja nawierzchni dla kategorii 2.2. Konstrukcja nawierzchni dla kategorii
ruchu R — grub@¢ warstwy w [cm] ruchu R — grub@¢ warstwy w [cm]

Przypadek Il

warstwa scieralna H .

podsypka ————————

podbudowa z kruszywa
naturalnego stabilizowanego

mechanicznie 5(18)

warstwa mrozoochronna

2.3. Konstrukcja nawierzchni dla kategorii 2.4. Konstrukcja nawierzchni dla kategorii

ruchu R — gruba¢ warstwy w [cm] ruchu R— gruba¢ warstwy w [cm]
Przypadek I Przypadek | b)
warstwa scieralna . - 10) warstwa $cieralna H - 81{10) " 1s(12)
podsypka —— ! podsypka ———— 3(3) 3(3)

podbudowa z kruszywa
tamanego stabilizowanego

mechanicznie 20 (20) 15(15)

podbudowa z kruszywa
naturalnego stabilizowanego™ |
mechanicznie 20(22)

warstwa mrozoochronna

warstwa mrozoochronna

Zalacznik 4

Zalecone konstrukcje nawierzchni z betonowej kostkibrukowej na drogach publicznych (wg rozporadzenia

Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnianarca 1999 r. w sprawie warunkéw technicznych,njakbwinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie, Dz.U. Nr 43zpd30)

2. Nawierzchnia jezdni drdg klasy L (lokalnych) i(@ojazdowych) w strefie zamieszkania (na padiG1l o module
Sprzystasci (wtérnym)= 100 MPa)

¢ Warstwa Scieralna z kostki
betonowe;j

+ Podsypka piaskowo-
-cementowa

e Podbudowa zasadnicza z
kruszywa tamanego
stabilizowanego
mechanicznie lub Hucznia
kamiennego

3. Nawierzchnia chodnika

a) z dopuszczeniem postoju samochodow o masiewdd < 2500 kg, na podia G1 o module sgeystasci (Wtor-
nym) = 80 MPa

e Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

» Podsypka piaskowa

¢ Podbudowa zasadnicza z
kruszywa tamanego lub
naturalnego stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia
kamiennego




47
b) wytacznie dla ruchu pieszych

8 * Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

¢ Piasek srednio- lub
drobnoziarnisty

* Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

o Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

* Podsypka piaskowo-
-cementowa

e Podsypka piaskowo-
-cementowa

¢ Podbudowa zasadnicza z
gruntu stabilizowanego
spoiwem hydraulicznym

* Podbudowa zasadnicza z
tlucznia kamiennego

¢ Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

¢ Warstwa $cieralna z kostki
betonowej

* Podsypka piaskowo-
-cementowa

« Podsypka piaskowo- !
-cementowa.

¢ Podbudowa zasadnicza z
chudego betonu

¢ Podbudowa zasadnicza z
kruszywa tamanego lub
naturalnego stabilizowanego
mechanicznie

Zalcznik 5
Przyktady deseni uktadania betonowych kostek brukowch (wg literatury podanej w zat. 1)

a) desgw jodelle

N
LT

wykonczenie z infutami prostopadie z przycinaniem kostek
b) desé w rzedy proste c) degekoszykowy
] 1
—-—-1 -

1

r
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d) wzory dekoracyjne

==/
D
D

D —-08.01.01b

USTAWIENIE KRAW EZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwizanych z ustawieniem krawmnikdw betonowych wraz z wykonaniemw podczas przebudowy
drogi gminnej nr 105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3.Zakres robét olfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i
odbiorem ustawienia kradmikéw betonowych typu ulicznego i typu drogowegddmionych) na tawach betonowych,
zwirowych, ttuczniowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczomyddzielenia powierzchni znajdajych s¢ na tym
samym poziomie lub na #aych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicyzyefstej lub wizualnej,
b) jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w pceniu z innymi krawznikami,
c) jako oddzielenie porgilzy powierzchniami poddanymiadym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okrelony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpadd wy-
miar rzeczywisty w okrdonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”[1] fkt.
1.5.0go6lne wymagania dotygze robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojhepkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Materialy do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektovg

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowejh8.
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikéw na tawach mma stosowéanastpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
- Woc,
— materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogoélne wobec keanikow
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Krawezniki betonowe mog mie¢ nastpujace cechy charakterystyczne:

kraweznik maze by produkowany:
a) zjednego rodzaju betonu,
b) z r&nych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukgypnaz w warstwiescieralnej (ktéra na catej po-

wierzchni deklarowanej przez producenta jako paaienia widoczna powinna néieninimalm grubgé¢ 4 mm),
skane kravedzie kraveznika powyzej 2 mm powinny b§ okreslone jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi
przez producenta,
krawgznik maze miet profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorycheniwzgédnia sg przy okrélaniu wymiaréw
nominalnych krawznika); zalecana diugoé prostego odcinka kraynika wraz ze ziczem wynosi 1000 mm,
powierzchnia kragznika maze by obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrobemicznej,
ptaszczyzny czotowe kragnikdw mogy by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatudgjuktadanie lub ryglo-
wanie (przyktady w zat. 1),
krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukie lub widte (przyktady w zat. 2),
rozr@nia sk dwa typy krawznikéw (przyktady w zat. 3):
a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajatyich sé na r&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znagdych st na tym samym poziomie (np. jezdni i pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kyavikow

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w sposéb przedstawiony

w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania wobec kresmika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do si@swa w warunkach kon-

taktu z sad odladzajca w warunkach mrozu

Lp. | Cecha Zajcz- | Wymagania
nik
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczal- | C Dlugas¢: £ 1%,> 4 mm i< 10 mm
nych odchytek od wy- Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
miarow nominalnych, z - dla powierzchni: + 3%z 3 mm,<5 mm,
doktadndcia do mili- - dla innych czsci: £ 5%,> 3 mm, <10 mm
metra
1.2 | Dopuszczalne odchytki C
od ptaskdci i prostoli-
niowosci, dla diugdci
pomiarowej +1,5mm
300 mm 2,0 mm
400 mm +2,5mm
500 mm +4,0 mm
800 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné& na zamra- | D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia<
zanie/ 1,0 kg/nf, przy czym kady pojedynczy wy-
rozmraanie z udzialem nik < 1,5 kg/
soli odladzajcych
2.2 | Wytrzymalg¢ na zgi- | F Klasa Charakterystyczna ztha
nanie (Klasa wytrzy- pojedynczy
matasci ustalona w wytrz. wytrzymatéc, MPa wynik,
dokumentacji projek- MPa
towej lub przez lay- 1 3,5 >28
niera) 2 50 >4,0
3 6,0 > 4,8
2.3 | Trwald¢ ze wzgkdu F Krawgzniki maja zadawalajca trwatasé (wy-
na wytrzymatec trzymalai¢) jesli spetnione § wymagania pktu
2.2 oraz poddawaneg sormalnej konserwacj
2.4 | Odporné nascieranie| GiH Odporrig przy pomiarze na tarczy|
(Klasa odporngxi Klasa szerokiej Bdéhmego,
ustalona w dokumenta odpor | $ciernej, wg | wg zat. H normy —
cji projektowej lub nosci | zahk G normy | badanie alternatyw
przez Irkyniera) — badanie ne
podstawowe
1 Nie okrela Nie okréla si
3 sie < 20000 mr’¥5000
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4 <23 mm mnt
<20mm | <18000 mm¥5000
mn?
2.5 | Odporné na pglizg/ | | a) jesli gérna powierzchnia kragenika nie
paslizgniecie byta szlifowana i/lub polerowana — zadawa-

lajaca odpornéc,

b) jesli wyjatkowo wymaga si podania
wartaosci odporndci na po-
slizg/paslizgnigcie — naley zadeklarowé
minimalrg jej wartag¢ pomierzog wg zat. |
normy (wahadtowym przysgrem do bada-
nia tarcia),

c) trwalas¢ odporndci na po-
$lizg/paslizgniecie w normalnych warun-
kach uytkowania krawznika jest zada-

walajaca przez caty okreszytkowania, pod
warunkiem widciwego utrzymywania i gdy
na znacznej g&ci nie zostato odstosie
kruszywo podlegage intensywnemu pole-
rowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J a) powierzchnia kragmika nie powinna
mie¢ rys i odpryskow,

b) nie dopuszczaegrozwarstwi@é w kra-
weznikach dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity nieauwazane za
istotne

3.2 | Tekstura J a) krauniki z powierzchni o specjalnej
teksturze — producent powinien o#lré ro-
dzaj tekstury,

b) tekstura powinna léyporéwnana z préb-
kami dostarczonymi przez producenta, zar
twierdzonymi przez odbioeg

c) r&nice w jednolitdci tekstury, spowo-
dowane nieuniknionymi zmianami we wia-|
sciwosci surowcow i warunkéw twardnie-
nia, nie § uwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J a) barwiona meoby¢ warstwascieralna lub

caly element,

b) zabarwienie powinno KByporéwnane z
prébkami dostarczonymi przez producent
zatwierdzonymi przez odbicgc

c) réznice w jednolitdci zabarwienia, spo-
wodowane nieuniknionymi zmianami wia-
sciwosci surowcow lub warunkéw dojrze-
wania betonu, nieguwazane za istotne

Rod

W przypadku zastosowiekraweznikdw betonowych na powierzchniach innycti przewidziano w tablicy 1
(np. przy nawierzchniach wewtnznych, nie narsonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec kraumi-
kow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie kragnikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, ksztattdw, cech fizycznych i mechanicinywielkasci, wygladu itp.
Krawezniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podktadek i przekladek drewnianychiymiarach:
grubas¢ 2,5 cm, szerolk 5 cm, dtugéci min. 5 cm wekszej od szeroki kraweznika.
2.2.4. Materialy na podsypk do zapraw
Je&li dokumentacija projektowa lub SST nie ustala iejco naleéy stosowé nastpujace materiaty:
a) na podsypkpiaskovws
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszankobry granulowaa (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm, odpowiagiaj
wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypkcementowo-piaskomi do zapraw
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— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spefoégjo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [10],
cementu 32,5 spetnigjego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 @siadapcej wymaganiom PN-
88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do beegniego wbudowania po dostarczeniu na bugdqe-
winno odbywa sic na podiau rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przppezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigkamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materialy na tawy

Do wykonania faw pod kragnik nalezy stosowa, dla tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C84if

PN-EN 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-88&250 [6],

2.2.6.Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i sphifaaveznikéw

Masa zalewowa, do wypelniania szczelin dylataaglinypowinna odpowiadavymaganiom SST D-05.03.04a

[2].
3. SPRZET
3.1.0gblne wymagania dotygee sprztu

Og6lne wymagania dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [kf] R
3.2. Sprzt do wykonania robot

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1.0go6lne wymagania dotygeze transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@nej [1] pkt 4.
4.2. Transport krawznikOw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalery nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kie-
runku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniggr siszkodzeniami w czasie transportu, a
g6rna warstwa nie powinna wystawaozascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergSidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa meana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanie-
czyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialamidd2as transportu kruszywa powinnyc¢bgabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas; zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odldysia w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniemtmow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6blne zasady wykonania rob6t
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QVymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Spos6b wykonania robét powinien¢bygodny z dokumentagjprojektova i SST. W przypadku braku wy-
starczajcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfngodanych w za-
tacznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie tawy,

3. ustawienie kragznikow,
4. wypelnienie spoin,

5. roboty wykaczeniowe.
5.3.Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robdt naly, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkaza Inzyniera:
— ustalt lokalizacg robét,

— ustalé dane nieztdne do szczeg6towego wytyczenia robdt oraz ustaldanych wysokiziowych,
— usungé przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dréagroozé itd.
— ustalé materialy niezbdne do wykonania robét,
okreli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.
5 4.Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tavg

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod taw powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzedi-
nieniem w szerokiei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
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Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddaewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normal-
nej metody Proctora.
5.4.2.tawa betonowa

tawe betonows zwykla w gruntach spoistych wykonujeesbez szalowania, przy gruntach sypkich male
stosowa szalowanie.
tawe betonowws z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezgrednio w
korycie powinien by wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-
63/B-06251 [7], przy czym natg stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag zalewov.
Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporendpje zadcznik 4.
5.5. Ustawienie krawznikéw betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegiGé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacii
projektowej, a w przypadku braku takich ustiaewinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach stigpwych (np.
ze wzgkdu na ,wyrobienie’scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zkiszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kraeznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikow na fawie betonowej wykonujeesiha podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubgi 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.4.Wypelnianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem lub
zapraw cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kkgwikOw zapravw cementowo-
piaskove stosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikbéw przed zalaniem zaprawalezy oczyéci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpty-
wami temperatury krageniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zaprawalezy
zalewa co 50 m bitumiczsnmag, zalewova nad szczelip dylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykdiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovs i SST. Do robét wykaczeniowych
naleza prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie elementéw czasowo ustyth,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoldé’pkt 6.
6.2.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyské& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego staa@\certyfika-
ty zgodndci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdéw wykonane przez dostawigiyy

— ew. wykond wlasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2
(tablicy 1),

— sprawdzt cechy zewstrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaiynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikdw nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i ocenuszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwiahiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowa
wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.
6.3.Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podita na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) zgodné profilu podiwznego gornej powierzchni faw z dokumentggjojektow.
Profil podtwzny gérnej powierzchni tawy powinien &ygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy,
b) wymiary faw.



<)

d)

e)
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Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach naz¢t@ 100 m tawy. Tolerancje wymia-
réw wynosa:

- dla wysokdéci * 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowanej,

réwna¢ gérnej powierzchni faw.

Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwoch punktach, naide 100 m fawy, trzy-
metrowej faty. Przavit pomiedzy gorry powierzchna tawy i przytazoms tata nie mae przekraczal cm,
zagszczenie faw z kruszyw.

Zagszczenie taw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zeéwiru lub piasku nie magwykazywa&
sladu uradzenia zagszczajcego.

tawy z tlucznia, badane prhwyjecia poszczegodlnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna wyjgcie ziarna z
tawy,

odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m wy-
konanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krimikow

a)
b)

c)

d)

Przy ustawianiu kragznikdw naley sprawdzé:
dopuszczalne odchylenia linii kregmikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na kade 100
m ustawionego krawznika,
dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszeykraveznika od niwelety projektowanej, ktére wyndsil cm
na kade 100 m ustawionego kramnika,
réwna¢ gornej powierzchni kragenikbéw, sprawdzane przez przynie w dwéch punktach na 2de 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchn kraweznika i przytazons tata nie
moze przekraczal cm,
doktadné¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pedrgiebo-
kos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00008\ymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest m (metr) ustawionego krasmika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0goblne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-000MMNymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, SSTi wymaganiami byniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2.0dbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod taw
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.
Odbidr tych rob6t powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-00.00.00 ,Wgemaa ogoélne” [1]

oraz niniejszej SST.
9. PODSTAWA PLATNO $CI
9.1.Ogoblne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [&{ 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena ustawienia 1 m kraanika obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét,
przygotowanie podia,
dostarczenie materiatow i spta,
wykonanie koryta pod taw
wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szaluinkalaniem szczelin dylatacyjnych,
wykonanie podsypki,
ustawienie kragznikéw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedwymaga dokumentacji projektowej,
SST i specyfikacji technicznej,
przeprowadzenie pomiaréw i badslymaganych w specyfikacji technicznej,
odwiezienie spkgu.

9.3. Sposbéb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac taysmcych

Cena wykonania robot olglenych niniejsa SST obejmuje:
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— roboty tymczasowe, ktores potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesnigrzekazywane Zamawigje-
mu i & usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzysgce, ktore g niezkedne do wykonania rob4t podstawowych, niezaliczameadbét tymczasowych,
jak geodezyjne wytyczenie robat itd.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.Szczegotowe specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchbemnu cementowego
10.2.Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodwodotyczce

cementu powszechnegaytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. & 1: Wymagania, wkciwosci, produkcja i zgodrig
5. PN-EN 1340:2003  Kraginiki betonowe. Wymagania i metody bada
6. PN-88/B-06250 Beton zwykty
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowgeilbetowe
8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogo-
wych. Zwir i mieszanka
9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych
10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywtrgne do nawierzchni drogo-
wych. Piasek
11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do hétoi zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
10.3.Inne dokumenty
13. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placéw ikgav miejskich, Centrum Tech-
niki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
ZAL ACZNIKI

ZAL ACZNIK 1 GEOMETRIA KRAWEZNIKOW (wg [5])

1.1. Przykiad ksztattu kraamnika przeznaczonego do ryglowania

Ix Zy

L]
=

Oznaczenia: Y< X — 3 mm i &4 < Zx — 3 mm, X minimum: > 1/5 b i > 20 mm,

X maximum:< 1/3bi <70 mm, £ maximum: Y/2, Tolerancja dla X ixZ -1, +2 mm, Tolerancja dla
YiZy—-2,+1 mm, L-Dlug€&, b- Szerokeéc¢

1.2. Przykiad wgibienia lub watcia powierzchni czotowej w dolnej ¢zi kraweznika

Oznaczenia: H — Wysoké elementu krawznika, h — wysoké& wglebienia lub wcicia, W — szeroko, L - diu-
gos¢
ZAt ACZNIK 2 PRZYKLADY KRAW EZNIKOW LUKOWYCH (wg [5])
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a) wklestego b) wypuktego

vl

Oznaczenia: 1 — Krayinik, 2 — Jezdnia, 3 — Dlugé, 4 — Promié, 5 — Kanat odptywowy

ZAt ACZNIK 3 PRZYKLADY KRAWEZNIKOW TYPU ULICZNEGO | DROGOWEGO (wg BN-80/6775-(B!
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowychrddnezniki i
obrzeza chodnikowe)

a) Kraweznik typu ulicznego b) Kraweznik typu drogowego
[+ -
[ poreys )}* 85595 —{r
=\ 5 B L ;:
ili/’z//”, < 1 Yaow T
ALY i A I
Lik 4 2ol J}—
b 1\ b e L
Przyktadowe wymiary kragznikow
Typ Wymiary krawgznikbw, cm
kraweznika | b h c d r
Uliczny 20 30 min. 3 min. 12
100 15 max.7 | max.15 | O
15 20
Drogowy 100 12 25 - - 1,0
10 25

ZAt ACZNIK 4 PRZYKLADY USTAWIENIA KRAW EZNIKOW BETONOWYCH NA LAWACH (wg [13])
a) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm  f) Kraweznik typu drogowego 15 x 30 cm na

na tawie betonowej zwyktej tawie betonowej
lem/ s fem/
By
Sy ]
jezdnia
R
b
“
e TSZNZZN
N érri i
g—20 ¥
1. kraveznik, typ uliczny 15x30x100 cm 1. kraweznik, typ drogowy 15x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. fawa z betonu B10 3. fawa z betonu B10

D - 06.03.01
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SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robét zwjzanych ze&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowyabdczas przebudowy drogi gminnej nr
105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3.Zakres robét olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot awanych zecinaniem zawy-
zonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1.Pobocze gruntowe — ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymaki pojazdéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do bocznego oparcia kon-
strukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad — miejsce skladowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania aiipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pKt 1.
1.5.0go6Ine wymagania dotygze robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
2. MATERIALY
2.1.0g06Ine wymagania dotygze materiatow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetnienisoppp podano w SST D-05.01.03 ,Nawierzchiawero-
we”.
3. SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2.Sprzt doscinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot okéonych w niniejszej SST powinien wykazaie maozliwo-
$cia korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterermacfnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- ‘fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikdw na wogd
4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotygee transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
Przy wykonywaniu robdt okéonych w niniejszej SST, nioa korzystd z dowolnychsrodkéw transporto-
wych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0go6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000MWymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy
Scinanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie poboczy naty przeprowadzi od krawedzi pobocza do krayazi nawierzchni, zgodnie z zaonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczatania poboczy nahy wywiez¢ na odklad. Miejsce odkladu naje
uzgodné z Inzynierem.
Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotndci opty-
malnej poprzez dodanie wody i zagic.
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Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn©sionajmniej 0,98 maksy-
malnego zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgod®i&l-B-04481 [1].
5.3.Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkdéw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupetnt materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm, doprowa-
dzi¢ do wilgotndgci optymalnej, a nagpnie utay¢ w nim warstvg materiatu uzupetniafego w postaci mieszanek
optymalnych okrdonych w SST D-05.01.03 ,nawierzchnisvirowe”. Wilgotnas¢ optymalm, i maksymaln gestasé
szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulbonej warstwy materiatu uzupetrigpgo naley prowadzt od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitn do zagszczania musi kiy zaakceptowany przez dyniera. Zagszczona po-
wierzchnia powinna byréwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadéasladoéw po przejciu walcéw lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinwgynost conajmniej 0,98 maksymal-
nego zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodié&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2.Badania przed przygtieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniatgm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszankituge8ST D-05.01.03 ,Nawierzchnigvirowe”.
6.3.Badania w czasie robot

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie prowadzenia rob6t podano waph.

Tablica 1. Czestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé bada

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupel: s
niajacej 2 prébki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym s
poboczu 2 prébki

4 | Wskanik zag:szczenia ndcinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razyna1km

6.4.Pomiar cech geometrycznyétinanych lub uzupetianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiard$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwos¢ pomiaréw
1 | Spadki poprzeczne 2razy na 100 m
2 | Rownd¢ podiwzna co50m

3 | Rbwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1%.
6.4.2.R6wnai¢ poboczy

Nieréwnaci podtuzne i poprzeczne natg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny prze-
$wit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000(M/magania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QM@nagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapiojektovs, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogoblne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odkfad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
- rozilozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz
10. FRZEPISY ZWI AZANE
10.1.Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.
10.2.Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.

D -10.07.01
ZJAZDY DO GOSPODARSTW I NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtécznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonywaniem zjazdéw do gospodarstw i magidbocznepodczas przebudowy drogi
gminnej nr 105 710 BWygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST
1.3.1.Zakres stosowania zjazdéw

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyegkonywania zjazdow do gospodarstw i na drogi necz

1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni zajciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPED -
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Zjazd — urglzone miejsce dogiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisiogi przylegtego terenu i
jest uzgodniona z zagdem drogi. W zalnosci od petnionej funkcji, rozrinia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i in-
dywidualne.

1.4.2. Zjazd publiczny — ugdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryest prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia gost/do parkingu, stacji paliw, obiektow gastronoznigch,
obiektoéw przemystowych lub innych obiektéw ogdinstipnych.

1.4.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstw) — miejsios¢pu do drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidual-
nie. Zjazd indywidualny zapewnia degtdo pojedynczych posesji, zabudewgospodarczych, na pole lub do innych
obiektow wytkowanych indywidualnie.

1.4.4. Pozostale okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
1.5.0go6lne wymagania dotygze robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY
2.1.0g06Ine wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne”.
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2.2.Materiaty do konstrukcji nawierzchni zjazdéw
Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgcdd powinny odpowiadawymaganiom
zawartym w punkcie 2 odpowiednich SST:
— materialy do nawierzchni z mieszanek mineralnosbitznych, wymagania wg SST D-05.03.05 ,Nawierzchnie
mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych naow,
— materialy do nawierzchni ttuczniowej, wymagania 3T D-05.02.01 ,Nawierzchnie tluczniowe”,
— materialy do nawierzchriwierowej, wymagania wg SST D-05.01.03 ,Nawierzchivigrowe”,
— materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego Bralwanego mechanicznie, wymagania wg SST D-04104.0
-Podbudowa z kruszywa naturalnego”,
— materialy do podbudowy z kruszywa tamanego stahilemego mechanicznie, wymagania wg SST D-04.04.02
-Podbudowa z kruszywa tamanego”.
3. SPRZET
Wymagania ogolne dotyaee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Do wykonania zjazdéw natg stosowa ten rodzaj sprgu, ktory zostatl podany w punkcie 3 odpowiednich
SST:
— sprzt do wykonania robét ziemnych, wedlug SST D-02.0QRoboty ziemne”,
— sprzt do wykonania rob4t nawierzchniowych, wedtug odalmich SST, wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej
specyfikacji technicznej,
4. TRANSPORT
Wymagania ogélne dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 , Wymagandanej.
Transport materiatéw stosowanych do wykonaniaddazpowinien odpowiadawymaganiom wedtug punktu
4 odpowiednich SST, wymienionych w punktach 2.24-riniejszej specyfikacji technicznej.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0g6blne zasady wykonania rob6t
0Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w SST @O0 ,Wymagania ogolne”.
5.2.Roboty przygotowawcze
Przed przyspieniem do wiéciwych rob6t nalgy wykona& roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3.Roboty ziemne
Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bocgowinny by z zasady wykonywane mechanicznie.
Przy budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie gyge niewielki zakres robét, roboty ziemne mday¢ wykonywane
recznie.
Wykonanie rob6t ziemnych powinno odpowiadeymaganiom SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
5.4.Wykonanie nawierzchni zjazdow
Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiada/maganiom wedtug odpowiednich SST, wymienio-
nych w punkcie 2.2.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Sprawdzenie prawidtovioi rob6t przygotowawczych
Kontrola jakdci robét przygotowawczych polega na sprawdzeniwzgddndci z:
a) dokumentagjprojektovs - na podstawie ogtizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Robotzygotowawcze”.
6.2. Sprawdzenie prawidtov§oi wykonania przepustéw pod zjazdami
Nie dotyczy.
6.3. Sprawdzenie prawidtov§oi wykonania robét ziemnych
Kontrola jakdci robdt ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédirm
a) dokumentagjprojektowy - na podstawie oglizin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01 ,Wykonamjgopow w gruntach | - V kat.”.
6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw
Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwzgpbdndgci z:
a) dokumentagj projektows w zakresie: grubi@i konstrukcji nawierzchni, szeroém, rzednych wysokéciowych i
spadkéw poprzecznych,
b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.
6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw
Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazgwackszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjaz-
dow niz to podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzchni zjazdow

Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Dopuszczalne odchylenia
Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokd¢, cm +5 +10 i -5
Rownai¢ podiwzna, mm 9 12
Rownai¢ poprzeczna, mm 9 12
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Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm +5 +10
Grubdi¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5 +2,0
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

6.6.0cena wynikéw bada

Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazwdstpstwa od postanowteSST, powinny b§ doprowadzone na
koszt Wykonawcy do stanu zgodieoz SST, a po przeprowadzeniu badgomiaréw mog by¢ ponownie przedsta-
wione do akceptacji liyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwdije z dokumentagjpro-
jektowg i pomiarami w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty obgte niniejsa SST podlegaj
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien kdydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
— robét przygotowawczych,
— robét ziemnych,
b) odbiorowi kaicowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.
9. PODSTAWA PLATNO $CI

Platng¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu naile przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgnakaici wykona-
nych robét na podstawie wynikéw pomiaréw i badboratoryjnych.

Cena wykonania robét obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie potrzebnych materiatéw,

— wykonanie rob6t ziemnych,

— wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni ieeualnie podbudowy),

— wykonanie robot wykfaczeniowych,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przyavgich w niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej
Dodatkowo obowdzuje:

1. KPED - Katalog powtarzalnych elementow drogowy€BPBDiM ,Transprojekt”, Warszawa 1979-82.

D - 05.01.03
NAWIERZCHNIA ZWIROWA

1. WSTEP
1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaajhtéczne] (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej na poboczach i zjazdach na posesje i doogizne
podczas przebudowy drogi gminnej nr 105 710 BVygoda — Stare Modzele
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonywaniem
nawierzchnizwirowej na poboczach i zjazdach na posesje i drogkne.

Nawierzchng zwirowa mazna wykonywag na drogach obgitonych ruchem bardzo lekkim i lekkim.

Najkorzystniej jest wykonywaja w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.

Nawierzchng zwirowa mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i ukiddaa:
- podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest tongnrzepuszczalny - dwuwarstwowo,
— podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmvegla brunatnego lub cementem, w przypadku

gdy jest to grunt nieprzepuszczalny - jednowarstajow

— warstwie odgczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny - dwuwarstwowo.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona — nawierzchniapniystosowana do szybkiego ruchu samochodowego ze
wzgledu na pylenie, nierowroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp. nawierzchnia ttuczniowa, bru-
kowcowa lubzwirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa — nawierzchnia zaliczana do twardych niesigmych, ktorej warstwécieralna jest wy-
konana z mieszankivirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.
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1.4.3.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.
1.5.0go6lne wymagania dotygze robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1.0g06Ine wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2.Materiaty do nawierzchriwirowych
Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszgawinna miéci¢ sig
w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnieniggmych na rys. 1. Sklad ramowy uziarnienia podamablicy 1.
Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetniawymagania normy PN-B-11111 [2] i PN-
B-11113 [3], a ponadto wskaik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki ziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésid 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszaivwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek kwadra-| nawierzchnia jednowarstwowa Iyb warstwa dolna nawierzchni dwu-
towych sita | warstwa gérna nawierzchni dwu- :
: warstwowej
warstwowej
mm a b, a b

50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3

Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszameitowych
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3. SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchaivirowej
Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchaivirowej powinien wykazé sig mozliwoscia korzysta-
nia z nas{pujacego spratu:
— koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangry
— spycharek, réwniarek lub stz rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdania, rozktadania, profilowania,
— sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotalerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarekvidg
mieszania mieszanki optymalnej,
— przewanych zbiornikéw na wogldo zwikzania mieszanki optymalnej, wypasaych w uradzenia do rownomier-
nego i kontrolowanego dozowania wody,
- walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowychklkéch i srednich,
- walcow wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1.0go6lne wymagania dotygeze transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanie-
czyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysieszel zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gblne zasady wykonania rob6t
Ogollne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.Przygotowanie podi@
Podiae gruntowe pod nawierzclnizwirowa powinno spetni& wymagania okrdone w SST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.
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5.3.Wykonanie nawierzchriwirowej
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszankiirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendbgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bad& mieszanki, wedlug wymagaodanych w punkcie 2.2,
¢) wilgotnas¢ optymalrm mieszanki okréona wg normalnej proby Proctora, zgodnie z ngidiN-B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek prébny
Nie dotyczy.
5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankivirowej

Mieszankazwirowa powinna b§ rozktadana w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki. Gru-

bos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinnabiaka, aby po jej zagzczeniu osgnigto grubgé projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na patdialepszonym) od 8 do 12 cm,

b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtgruntowym lub warstwie odszapcej) od 10 do 16
cm.

Mieszanka po rozi@®niu powinna b§ zagszczona przégiami walca statycznego gtadkiego. Zszczanie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpgcgie od kravedzi i stopniowo przesuwapasami podinymi,
cze$ciowo naktadajcymi sk w kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpocad
od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krawdzi.
Zageszczenie nalg kontynuowa do osignigcia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest
on okrg&lony, do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszegozr,98 zagszczenia maksymalnego, okiene-
go wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PR4B81 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej. W przy-
padku, gdy wilgotné& mieszanki jest wisza o wgcej niz 2 % od wilgotnéci optymalnej, mieszarknalezy osuszy w
spos6b zaakceptowany przezyniera, a w przypadku gdy jestzeza 0 wecej niz 2% - zwilkzy¢ okreslona iloscia wo-
dy. Wilgotna¢ mazna badé dowolm metod (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchrg zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa powinna bywyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymogow jakzely
5.4.Utrzymanie nawierzchriwirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna lpjelegnowana. W pierwszych dniach po wy-
konaniu nawierzchni natg dba, aby byta ona stale wilgotna, zrasgaj woda ze zbiornikéw przewmych.

Nawierzchnia powinna Byrownomiernie zapglzana (dogszczana) przez samochody na catej jej sz&mko
w okresie 2 tygodni, w zweku z czym zaleca siprzektadanie ruchu na nde pasy przez odpowiednie ustawienie
zastaw.

Pojawiajce s¢ wklgsnigcia po okresie piebnaciji wyréwnuje s kruszywem po uprzednim wzruszeniu na-
wierzchni za pomagoskardow. Wczesne wyr6wnanie widig¢ zapobiega powstawaniu wybojow.zdé mimo tych
zabiegbw tworz sie wyboje, uszkodzone miejsca nafewycia¢ pionowo i usuné, dosypé swiezej mieszankizwiro-
wej, wyprofilowa: i zagzsci¢ wibratorem ptytowym lubecznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g06Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2.Badania przed przygiieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykértaadania kruszyw przeznaczonych do produkcji
mieszankizwirowej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
6.3.Badania dotyczce cech geometrycznych i wtawosci nawierzchniwirowej
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchawirowej podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukGgw

Uksztattowanie osi w planie poziomych

Rzdne wysokéciowe co100m

Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
Rowna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach
gtoéwnych tukéw poziomych

Szeroké¢ 10 pomiaréw na 1 km

Grubd¢ 10 pomiaréw na 1 km

Spadki poprzeczne

N[O O [BAlWIN] -
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| 8 |Zzagszczenie | 1 badanie na 606 mawierzchni |

6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 5 cm.
6.3.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od ezinych projektowanych nie powinno dwigksze ni
+1cmi-3cm.

6.3.4.R6wnacs¢ nawierzchni

Nierowngci podiwne nawierzchni naly mierzy¢ fata 4-metrows, zgodnie z normpnBN-68/8931-04 [5]. Nie-
réwnaici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrows tata. Nierdwndci nawierzchni nie powinny przekra@zab mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaamivinny by zgodne z dokumentacprojektovs z tole-
ranch + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni
Szeroké¢ nawierzchni nie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdzé przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie szexei nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétianie powinny przekracZat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nayeprzeprowadza na podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgnhn
conajmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zggdnwykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacj
projektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylespad-
kow od spadkoéw projektowanych nie powinna byicksze nk £ 0,1 %, przy zachowaniu zgodiwd z projektowanymi
kierunkami odprowadzenia wod.
6.5.Zagszczenie nawierzchni

Zagszczenie nawierzchni nale bad& conajmniej dwa razy dziennie, z tyne maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyro6D0 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wy-
konywa dowolmm metod,.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3@nagania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmvirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektova, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.Ogodlne ustalenia dotysze podstawy ptatrigi

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuie:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wpdodiaza gruntowego lub warstwy ogtzapcej,
- dostarczenie materiatow,

— dostarczenie i wbudowanie mieszarikiirowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

— zagszczenie poszczegoélnych warstw,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. FRZEPISY ZWI AZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probektgrun
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealo nawierzchni drogowycBwir i mie-

szanka
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3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek
4, BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie #vska piaskowego
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééehaawierzchni planografem i at
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.
D -07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikagjhtécznej (SST) g wymagania dotyege wykonania i
odbioru oznakowania pionowegmdczas przebudowy drogi gminnej nr 105 710 B/ygoda — Stare Modzele
1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwiviazujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t okénych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ag@nych z wykonywaniem i
odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na dnpgapostaci:
— znakéw ostrzegawczych,
- znakoéw zakazu i nakazu,
— znakdw informacyjnych oraz kierunku i miejscaien
— znakéw uzupetniagych i tabliczek do znakéw drogowych.
1.4.Okreslenia podstawowe
1.4.1. Staly znak drogowy pionowy — skladazlica, tarczy z uchwytem moritavym oraz z konstrukcji wsporcze;.

1.4.2. Tarcza znaku — ptaska powierzchnia z usatmgrkrawedzia, na ktorej w sposob trwaly umieszczone jest lico
znaku. Tarcza m@ by wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniowooadthuminiowej zabezpieczona przed
procesami korozji powtokami ochronnymi zapewsigjmi jakas¢ i trwatos¢ wykonanego znaku.

1.4.3. Lico znaku — przednia @2 znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowehz z naniesiantrescia,
wykonary technily druku sitowego, wyklejanz transparentnych folii ploterowych lub z folii l@dskowych.

1.4.4. Uchwyt montaowy — element stalowy lub aluminiowy zabezpieczprged korozj, stuzacy do zamocowania w
spos6b roziczny tarczy znaku do konstrukcji wsporcze;.

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy — znak, ktérego liskazuje wiaciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o
odbiciu powrotnym - wspétdéamym).

1.4.6. Konstrukcja wsporcza znaku —zd#tg rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, kratdeey wysegniki, bramy,
wsporniki itp.) gwarantujcy przenoszenie ohgien zmiennych i statych dziakggych na konstrukeji zamontowane na
niej znaki lub tablice.

1.4.7 Znak drogowy paavietlany — znak, w ktdrym wewgrzne zrodio swiatta jest umieszczone pod przejrzystym
licem znaku.

1.4.8 Znak drogowydwietlany — znak, ktérego lico jesfwietlanezrédiemswiatta umieszczonym na zewrz znaku.

1.4.9 Znak nowy — znakzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miegty od daty pro-
dukciji.

1.4.10 Znak @ytkowany (eksploatowany) — znak ustawiony na droldibbemagazynowany przez okres iy niz 3
miesice od daty produkciji.

1.4.11 Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” k4.
1.5. Og6Ine wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY
2.1.0go6lne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00 ,Wy-
magania ogolne” pkt 2.
2.2.Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posétadi swojego wyrobu aprolatechnicza, certyfikat zgodno-
$ci nadany mu przez uprawnipiednostk certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawionprzez siebie deklaragi
zgodndci, zgodnie z rozposgzeniem Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaske stosowane na lica znakéw dro-
gowych powinny posiadaaprobat technicza wydary przez uprawniom jednostk oraz deklaracje zgodéd wysta-
wiona przez producenta. Stupki, blachy i inne elememtystrukcyjne powinny miedeklaracje zgodrigi z odpowied-
nimi normami.
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W zahczniku nr 1 do rozportizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie szczegétowych
warunkOéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogchvgraz urzdzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warun-
kéw ich umieszczania na drogach [25], podano szdeeg informacje odrimie wymaga dla znakdéw pionowych.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczyakéw mog by¢ wykonywane jako:

- prefabrykaty betonowe,

- z betonu wykonywanego ,ha mokro”,

— z betonu zbrojonego,

— inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.

Dla fundamentéw naky opracowd dokumentagj technicza zgodr, z obowizujacymi przepisami.

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowaniaki®wego nalgy wykona z betonu lub betonu zbro-
jonego klasy, co najmniej C16/20 wg PN-EN 206-12089]. Zbrojenia stalowe natg wykona zgodnie z norm PN-
B-03264:1984 [7]. Wykonanie i osadzenie kotew fundatowych nalegy wykona zgodnie z normspPN-B-03215:1998
[6]. Posadowienie fundamentéw nafevykona na gebokas¢ ponizej przemarzania gruntu.
2.4.Konstrukcje wsporcze
2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukgcji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych rglevykona zgodnie z dokumentagcprojektows uwzgkdniaja-
ca wymagania postawione w PN-EN 12899-1:2005[16] T SSw przypadku braku wystarczeych ustalé, zgodnie z
propozycy Wykonawcy zaakceptowarprzez lrryniera.

Konstrukcje wsporcze do znakow i tablic ngleaprojektowa i wykona w sposdbgwarantugcy stabilnei
prawidlowe ustawienie w pasie drogowym.

Zakres dokumentacji powinien obejmaimapis techniczny, obliczenia statyczne uwdgiajace strefy obci-
zenia wiatrem dla okékonej kategorii terenu oraz rysunki techniczne wykwcze konstrukcji wsporczych. Parametry
techniczne konstrukcji uzaleione g od powierzchni montowanych znakOw i tablic orakzilosci i sposobu ich usy-
tuowania w terenie. W miejscach wskazanych przegektanta igynierii ruchu, gdzie wysgpuje szczegdélne niebez-
pieczéistwo bezpéredniej kolizji z konstrukej wsporca, usytuowanie i jej dobdr wymagapddzielnych rozwizan
projektowych spetniagych warunek bezpiecastwa dla aytkownikow drég. W takich przypadkach najestosowa
konstrukcje zabezpieczage bierne bezpiecastwo kategorii HE, zgodne z PN-EN 12 767:2003 [15].

Wyréznia sk trzy kategorie biernego bezpieégtwa dla konstrukcji wsporczych:

- pochtaniagca energi w wysokim stopniu (HE),
- pochtaniagca energi w niskim stopniu (LE),
- nie pochfaniajca energii (NE).

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-7422D1{® innej normy zaak-
ceptowanej przez yniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewmtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,einie¢, zwalcowa
i naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, mieszoz
sie w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o diagpch:
— doktadnych, zgodnych z zamdéwieniem; z dopuszezadithytia £ 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dhégiodoktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm nazkke ckcie i

z dopuszczalpodchytk dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla diugii doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugo-
§ci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych @geae-84023.07 [5], lub inne normy.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wamkach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym
z Zamawiagcym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie lub na przywieszkach nogtgth.

2.4.3. Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiadawymaganiom PN-91/H-93010 [23]. Powierzchnia kdetahika powinna
by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolkhavad jak widoczne tuski,efniecia, zwalcowania i naderwa-
nia. Dopuszczalnegausunite wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyra,obrobiona powierzchnia powinna ihie
tagodne wyagicia i zaokaglone brzegi, a grul§é ksztattownika nie mge zmniejszy sie poza dopuszczainrdolm od-
chytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obcite prostopadle do osi wzdinej ksztattownika. Powierzchnia koow ksztal-
townika nie powinna wykazywarzadzizn, rozwarstwie peknigé i sladéw jamy skurczowej widocznych nie uzbrojo-
nym okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndietasndgci mechaniczne wedtug aktualnej normy
uzgodnionej porngdzy Zamawiaicym i wytwora.
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2.4.4. Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnejkoypvej na konstrukcjach stalowych, powinna ona-spet
nia¢ wymagania PN EN 1SO 1461:2000 [12] i PN-EN 102802 [12a]. Minimalna grubié powtoki cynkowej po-
winna wynost 60 pum.

Powierzchnia powtoki powinna byciagta i jednorodna pod wzgdem ziarnistéci. Nie maze ona wykazywa
widocznych wad jak rysy,ghniecia, pzcherze lub odstawanie powtoki od patHo

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na kokgtruvsporca

Producent lub dostawcadej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakéwesmaczanych na innych obiek-
tach lub konstrukcjach (wiadukty nad dgodstadki dla pieszych, stupy lataitp.), takze elementow skacych do za-
mocowania znakéw na tym obiekcie lub konstrukdipwiazany jest do wydania gwarancji na okres trnéat@naku
uzgodniony z odbiokc Przedmiotem gwarancji svtasciwosci techniczne konstrukcji wsporczej lub elementéoco
jacych oraz trwaléé zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.

W przypadku stupkow znakéw pionowych ostrzegawhzyakazu, nakazu i informacyjnych o standardowych
wymiarach oraz w przypadku elementéw,zgsltych do zamocowania znakéw do innych obiektéw lobgtrukcji -
gwarancja mge by wydana dla partii dostawy. W przypadku konstrukegiporczej dla znakéw drogowych bramo-
wych i wyskgnikowych gwarancja jest wystawiana indywidualnia Kazdej konstrukcji wsporczej. Minimalny okres
trwatosci konstrukcji wsporczej powinien wyna@slO lat.
2.5.Tarcza znaku
2.5.1. Trwalé¢ materiatdw na wplywy zevatrzne

Materialy wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia
znaku, musz wykazywa petrn odporngd¢ na oddziatywanigswiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne i
wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicameym korozg elektrochemiczg) - przez caly czas
trwatosci znaku, okrélony przez wytwére lub dostawe.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostammaku

Producent lub dostawca znaku obgmeiny jest przy dostawie okigt, uzgodnion z odbiora, trwatas¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, az@kidostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegétowe o ewentualnych ograniczeniastosowaniu znaku,
¢) instrukcg utrzymania znaku.
Trwatos¢ znaku powinna byco najmniej rowna trwakei zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancyjne
powinny wynost dla znakéw z foli typu 1 — 7 lat, z foli typu 2 — 10 lat, z fodi pryzmatycza — 12 lat.
2.5.3. Materialy do wykonania tarczy znaku
Tarcza znaku powinna byvykonana z :
— blachy ocynkowanej ogniowo o grumd min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) [14] lub BN
10292:2003/A1:2004/A1:2005(V) [13],
— blachy aluminiowej o gruldei min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 [10],
— innych materiatéw, np. tworzyw syntetycznych, poarunkiem uzyskania przez producenta aprobaty tezhej.
Tarcza tablicy o powierzchni > 1°’npowinna by wykonana z :
— blachy ocynkowanej ogniowo o grufmd min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) [14] lub BN 10292:2003/
A1:2004/A1:2005(U) [13] lub z
— blachy aluminiowej o grubgi min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 [10].
Grubas¢ warstwy powtoki cynkowej na blasze stalowej ocywkaoej ogniowo nie ma@ by mniejsza ni 28
pm (200 g Zn/rf).
Znaki i tablice powinny spetnéanastpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakéw i tarcz znakéw drogowych

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN 12899-1:
2005 [16]
Wytrzymatai¢ na obcizenie kN mi* >0,60 WL2
sita naporu wiatru
Wytrzymatasi¢ na obcizenie kN >0,50 PL2
skupione
Chwilowe odksztalcenie mm/m <25 TDB4
zginapce
Chwilowe odksztatcenie stopier [n <0,02 TDT1
skretne <0,11 TDT3
<0,57 TDT5
<1,15 TDT6*




68

Klasa wg
Parametr Jednostka Wymaganie PN-EN 12899-1:
2005 [16]
Odksztatcenie trwate mm/m lub | 20 % odksztatcenia chw|- -
stopiei [(m lowego
Rodzaj krawdzi znaku - Zabezpieczona, krey E2
ttoczona, zaginana, praf
sowana lub zabezpieczg-
na profilem krawdzio-
wym
Przewiercanie lica znaku - Lico znaku niezady¢ P3
przewiercone zadnego
powodu
* klase TDT3 stosuje sidla tablic na 2 lub wicej podporach, klasTDT 5 dla tablic na jednej
podporze, klasTDT1 dla tablic na konstrukcjach bramowych, kla®T6 dla tablic na konstruk-
cjach wysggnikowych

Przyjeto zgodnie z tabligc 1, ze przy sile naporu wiatru réwnej 0,6 kN (klasa WL@hwilowe odksztalcenie
zginapce, zaréwno znak, jak i sartarcz znaku nie mge by¢ wicksze nk 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spetditakze nastpujace wymagania:

- krawedzie tarczy znaku powinny byusztywnione na calym obwodzie poprzez ich podwdjreie o promieniu
giecia nie wikszym niz 10 mm whcznie z narenikami lub przez zamocowanie odpowiedniego profiucatym
obwodzie znaku,

— powierzchnia czotowa tarczy znaku powinna: bgwna — bez wegi, pofaldowa i otworéw montaowych. Do-
puszczalna nieréwré wynosi 1 mm/m,

— podwdjna gita krawedz lub przymocowane do tylnej powierzchni profil@mezowe powinny usztywidi tarcz
znaku w taki sposo6b, aby wymagania podane w talilibylty spetnione a zarazem stanowity element kaksyj-
ny do montau do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza siaksymalne odksztalcenie trwate do 20 % odksatéce
odpowiedniej klasy na zginanie i gkanie,

- tylna powierzchnia tarczy powinna byabezpieczona przed procesami korozji ochronnymmitgkami chemicz-
nymi oraz powitol lakiernicz, o grubgci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych cmrszarych matowych
lub p6tmatowych w kolorze RAL 7037; badania rglevykonywa zgodnie z PN-88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-
81521 [1] w zakresie odporf na dziatanie mgly solnej oraz wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > £ powinny spetnia dodatkowo nagpujace wymagania:

— naraniki znaku i tablicy powinny by zaokgglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami glkaeymi w zahczni-
ku nr 1 do rozpormizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200325] nie mniejszym jednak hi30 mm, gdy
wielkosci tego promienia nie wskazano,

— taczenie poszczegoblnych segmentéw tarczy (dla znaki@kogabarytowych) wzdiu poziomej lub pionowej kra-
wedzi powinno by wykonane w taki sposob, aby nie wamiwaly przesuricia i przéwity w miejscach ichdcze-
nia.

2.6.Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotygee powierzchni odblaskowe;j

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje girzez naklejenie na targznaku lica wykonanego z samoprzylepnej,
aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Zndkogowe klasy A, B, C, D, E, F, G, T i ydzenia bezpieczstwa
ruchu drogowego klasy U nie odblaskowe, nielspuszczone do stosowania na drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijaga powrotnie) powinna spetidiazymagania okrdone w aprobacie technicznej.

Lico znaku powinno bywykonane z:

— samoprzylepnej folii odblaskowej o wwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu §pu 2 (folia z
kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 {@lpryzmatyczna) potwierdzonych uzyskanymi apraiata
technicznymi dla poszczegdlnych typéw folii,

- do nanoszenia barw innychzribiata mana stosowé farby transparentne do sitodruku, zalecane ppreducenta
danej folii, transparentne folie ploterowe posiadajaprobaty techniczne oraz w przypadku folii t@pwycinane
ksztalty z folii odblaskowych barwnych,

- dopuszcza siwycinanie ksztattdow z folii 2 i 3 typu pod waruekn zabezpieczenia ich kreszi lakierem zaleca-
nym przez producenta folii,

- nie dopuszcza sistosowania folii o okresie trwalo ponizej 7 lat do znakéw statych,

— folie 0 2-letnim i 3-letnim okresie trwaloi mog by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych stosowartah
oznakowania rob6t drogowych, pod warunkiem posiedaprobaty technicznej i zachowania zgadna zahczni-
kiem nr 1 do rozporgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3prawie szczegétowych warunkéw tech-



nicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych orazadem bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach [25].

Minimalna pocatkowa warté¢ wspétczynnika odblasku R’(cdtri? ) znakéw odblaskowych, zmierzona
zgodnie z procedarzawarh w CIE No.54 [29], uywajac standardowego iluminanta A, powinna spehadpowiednio

wymagania podane w tablicy 2.

Wspoitczynnik odblasku R’ dla wszystkich koloréw Kowanych, z wyitkiem biatego, nie powinien Ky
mniejszy nk 70 % wartéci podanych w tablicy 2 dla znakéw z fpliypu 1 lub typu 2, zgodnie z publikadCIE No
39.2 [28]. Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ 3yvpmy spetnig minimalne wymagania dla folii typu 2 lub z-
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szone wymagania postawione w aprobacie technicitaejanej folii.

W przypadku éwietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiarig@ometrii 45/0 wspoteine chroma-
tyczndici i wspdtczynnik luminancj powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica2. Wymagania dla wspoétczynnika luminan@jii wspétrzdnych chromatyczrioi x, y oraz wspéitczynnika

odblasku R’
Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania

1 |Wspéiczynnik odblasku R’ gt | cd/nflx typ 1 typ 2
oéwietlenia 5, kat obserwacji
0,33) dla folii:
- biatej =50 > 180
- z0ttej >35 >120
- czerwonej >10 > 25
- zielonej > 7 > 21
- niebieskiej >2 > 14
- brazowej >0,6 > 8
- pomaraczowej > 2'0 > 65
- Szare] > 30 > 90

2 | Wspodtczynnik luminancp i - typ 1 typ 2
wspotrzdne chromatyczngi X,
y *) dla folii:
- biate] B>0,35 B=0,27
- 30Hte] B=0,27 B=0,16
- Czerwonej B=0,05 B=0,03
- Zielonej B=0,04 8>0,03
- niebieskiej B>0,01 B=0,01
- brazowej 0,092 0,03 | 0,092 20,03
- pomaraczowe; 820,17 B>0,14
- Szare) 0,182 20,12 | 0,182B=>0,12

*) wspotrzedne chromatyczrigi x, y w polu barw wedtug tablicy 3

Tablica 3. Wspohrzdne punktéw narmych wyznaczajcych pola barw

Wspoétrzdne chromatyczrigi punktéw naranych

Barwa folii wyznaczajcych pole barwy

(zrodio swiatta Dgs, geometria pomiaru 45/)

1 2 3 4
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
Z6hta typ 1 foli X 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
Z6hta typ 2 foli X 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Brazowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
X 0,610 0,535 0,506 0,570
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Wspotrzdne chromatyczrigi punktéw naranych
Barwa folii wyznaczajcych pole barwy

(zrodio swiatta Dgs, geometria pomiaru 451)

1 2 3 4
X 0,610 0,535 0,506 0,570

Pomaraczowa

Pomaraczowa X 0,390 0,306 0,208 0,339
y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2. Wymagania jakciowe

Powierzchnia licowa znaku powinnadydwna, gltadka, bez rozwarstwiepecherzy i odklejé na krave-
dziach. Na powierzchni magvystpowa w obrebie jednego poldrednio nie wgcej niz 0,7 bkdéw na powierzchni
(kurz, pcherze) o wielkéci najwyzej 1 mm. Rysy nie majprawa wysipic.

Spos6éb pajczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien unierdiwia¢ jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Doktadnd¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére mqpwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchng znaku, nie byly wiksze nk podane w p. 2.6.3.

Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinny¢lwolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatyczppowinny by odpowiednio zabezpieczone np. przez
lakierowanie lub ramz profilu ceowego.

Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnejostie znaku powinna léyrowna, gtadka bez smug i za-
ciekdw.

Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3. Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych
2.6.3.1. Tolerancje wymiarowe dla grébbblach

Sprawdzenigruba mikrometryczam:
— dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,255 mm wynosi
— dla blach aluminiowych o gr. 1,5 - 2,0 mm wynosi

- 0,14 mm,
-0,10 mm.

2.6.3.2. Tolerancje wymiarowe dla grébopowtok malarskich

Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tascznaku o grubgi 60 pm wynosi15 nm. Sprawdzenie
wg PN-EN ISO 2808:2000 [22].

2.6.3.3. Tolerancje wymiarowe dla ptaskopowierzchni

Odchylenia od poziomu nie magvynies¢ wiecej niz 0,2 %, wyatkowo do 0,5 %. Sprawdzenie szczelinomie-
rzem.

2.6.3.4. Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw
Sprawdzenie przymiarem liniowym:
— wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < Apodane w opisach szczegétowychazahika nr 1 [25] s nalery
powigkszy¢ 0 10 mm i wykoné&w tolerancji wymiarowej 5 mm,

— wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchni m?podane w opisach szczegétowychazahika nr 1 [25] oraz
wymiary wynikowe dla tablic grupy E nalg powiekszy¢ o 15 mm i wykoné w tolerancji wymiarowej: 10 mm.

2.6.3.5. Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzone przymiarem liniowym:
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego deuokisitowym wynosg + 1,5 mm,
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metagiklejania wynosg + 2 mm,
— kontury rysunku znaku (obwdédka i symbol) musz¢ réwne z doktadnizia w kazdym kierunku do 1,0 mm.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 em nie mae wystpowat
wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygtowanie jakichkolwiek zarysovigoowierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, nadgm z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4t em dopusz-
cza s¢ do 2 usterek jak waej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopusz-
cza s¢ do 3 zarysow@ o szerokéci nie wickszej nz 0,8 mm i catkowitej dlugeei nie wigkszej nz 10 cm. Na catkowi-
tej dlugaci znaku dopuszczagshie wiccej niz 5 rys szerok&i nie wigkszej n 0,8 mm i dtugéci przekraczajcej 10
cm - pod warunkienye zarysowania te nie znieksztatcapgsci znaku.
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Na znakach w okresie gwarancji dopuszczar@ivniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie przekr
czapcej 6 mnf kazde - w liczbie nie wikszej ni pie¢ na powierzchni znaku matego létedniego, oraz o powierzchni
nie przekraczagej 8 mnf kazde - w liczbie nie wikszej n 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzego lub
wielkiego (whczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztalca tresci znaku - w przypadku wygbowania takiego znieksztalcenia
znak musi by bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest gpeivanie jakichkolwiek rys, ejajacych przez warstgfolii do
powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowarngttienie takich rys jest dopuszczalne pod waremkize wy-
stgpujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przekaoselkosci okreslonych ponkej.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jestepystanie conajwsej dwoch lokalnych ognisk korozji o
wymiarach nie przekraczgych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymia-
rach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz w znakachdopggych sé w okresie wymaganej gwaranciadna korozja
tarczy znaku nie m@ wystpowa.

Wymagana jest taka wytrzymakopokczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4. Obowizujacy system oceny zgodfm

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, uststhwy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldoych [30]
wyréb, ktéry posiada aprolatechniczm maze by wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywarobot
budowlanych w zakresie odpowiageym jego widciwosciom wytkowym i przeznaczeniu, jeli producent dokonat
oceny zgodngxi, wydat krajova deklaracg zgodndci z aprobat techniczm i oznakowat wyréb budowlany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierp8i204 r. [26] oceny zgodgoi wyrobu z
aproba4 techniczi dokonuje producent, stoggjsystem 1.
2.7.Znaki podwietlane

Nie dotyczy.
2.8.Znaki Gwietlane

Nie dotyczy.
2.9. Materiaty do montau znakéw

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowanizedaly sol elementéw konstrukcji wsporczych
znakéw jaksruby, listwy, wkety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezeknig¢, naderwd, rozwarstwié i
wypuktych karbow.

taczniki mogy by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdabzanych lub paletach, w zatesci
od ich wielkdci. taczniki powinny by ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatdw odpon na korozj w
czasie nie krotszym atarcza znaku i konstrukcja wsporcza.
2.10.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny dygktadowane na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionyodic:u.
Prefabrykaty naley uktada na podktadach z zachowaniem grzitu minimum 10 cm midzy podiczem a prefabryka-
tem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dalaaidriatow dziatajcych korodug-
co i w warunkach zabezpieczeych przed uszkodzeniami.
3. SPRZET
3.1.0godlne wymagania dotygeze sprztu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkasic mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego sprtu:
- koparek kotowych, np. 0,15%ub koparek gsienicowych, np. 0,25
— zurawi samochodowych o idigu do 4 t,
— wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w grunsigoistym,
— betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mdkr
— $rodkow transportowych do przewozu materiatéw,
- przewanych zbiornikdw na wog
- sprztu spawalniczego, itp.

Pierwsze dwie pozycje dotygavykonawcy znakéw bramowych.
4. TRANSPORT
4.1.0golne wymagania dotygeze transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég

Znaki drogowe naley na okres transportu odpowiednio zabezpiéciak aby nie ulegaly przemieszczaniu i w
spos6b nie uszkodzony dotarty do odbiorcy.



72

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0gblne zasady wykonywania robét

Ogollne zasady wykonywania rob6t podano w SST D@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2.Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naly wyznaczy:

- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od kravedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,

- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nalezabezpieczy w taki sposéb, aby w czasie trwania i
odbioru robot istniata midiwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.

Lokalizacja i wysoké&¢ zamocowania znaku powinny dggodne z dokumentagcprojektows.

Miejsce wykonywania prac nalg oznakowd, w celu zabezpieczenia pracownikéw i kianych pojazdami
na drodze.

5.3.Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcjipesczych znakéw

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gmapowinien b§ dostosowany do gbokasci wyko-
pu, rodzaju gruntu i posiadanego sz Wymiary wykopu powinny hyzgodne z dokumentacprojektova lub wska-
zaniami Irzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny byvykonane w takim okresie, aby po ich zagmeniu mana byto przyst-
pi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentdwy

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wgsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, \wim-
ny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjSST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchyika od pionu, nie wtej niz + 1 %,

— odchyika w wysokéci umieszczenia znaku, nieegej niz £ 2 cm,

- odchyika w odlegtéci ustawienia znaku od krawzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjrEggtoju,
nie wiecej nz = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtoumieszczenia znaku zgodnie zazahikiem nr 1 do
rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie szczegétowych warunkow technicznyeh dl
znakdéw i sygnatéw drogowych oraz wdzer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach [25].

5.5.Konstrukcje wsporcze
5.5.1. Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przaeéahaniem
Nie dotyczy.

5.5.2. Latwo zrywalne z€za konstrukcji wsporczej
Nie dotyczy.

5.5.3. Zapobieganie zagmniu wytkownikéw drogi i terenu przylegtego — przez kauoktje wsporca

Konstrukcja wsporcza znaku musiébyykonana w spos6b ograniczey zagraenie wytkownikéw pojazdow
samochodowych oraz innychiyikownikow drogi i terenu do niej przylegtego pregjechaniu przez pojazd na znak.
Konstrukcja wsporcza znaku musi zapeimiozliwo$¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lulegmrodzaju
uszkodzenia znaku.

5.5.4. Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupachplotiporach

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (eiwaimych tablic objazdéw itp.) umieszczanych na
dwéch stupach lub podporach — odlegtoniedzy tymi stupami lub podporami, mierzona prostopatih przewidywa-
nego kierunku najechania przez pojazd, niganm¢ mniejsza od 1,75 m. Przy stosowanigksizej liczby stupow i
dwa - odlegté¢ miedzy nimi maze by mniejsza.

5.5.5. Poziom goérnej powierzchni fundamentu
Nie dotyczy.

5.5.6. Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakdw drogowych pionowyctseumie¢ barwe szan neutralla z tym, ze dopuszcza
sie barwe naturalm pokry¢ cynkowanych. Zabraniagsstosowania pokiykonstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie -
z wyjatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane gmrymi przepisami, wytycznymi lub warunkami techmigai.
5.6.Pokczenie tarczy znaku z konstrukejsporca

Tarcza znaku musi byzamocowana do konstrukcji wsporczej w spos6b umibwiajacy jej przesunicie lub
obrot.

Materiat i spos6b wykonania peokenia tarczy znaku z konstrukajsporca musi umaliwia¢, przy wyciu
odpowiednich nargzi, odhczenie tarczy znaku od tej konstrukcji przez cddses wytkowania znaku.
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Na drogach i obszarach, na ktérych wpsia czeste przypadki dewastacji znakéw, zaleca stiosowanie
elementéw z{cznych o konstrukcji unienitiwiajacej lub znacznie utrudnigej ich rozhczenie przez osoby niepowo-
lane.

Nie dopuszcza sizamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w shosgmagajcy bezpéredniego prze-
prowadzenidgrub mocujcych przez lico znaku.
5.7.Urzadzenia elektryczne na konstrukcji wsporczej

Niedopuszczalne.
5.8.Zrodto swiatta znaku poglvietlanego i znakuvietlanego

Nie dotyczy.

5.9. Warunki dla oprawy &wietleniowej znaku padvietlanego
Nie dotyczy.
5.10.Warunki dla oprawy swietleniowej znaku gwietlanego
Nie dotyczy.
5.11.0znakowanie znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi ni@maklejora na rewersie naklegkzawierajca nastpujace informa-

cje:
a) numeridatnormy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],
b) klasy istotnych wiciwosci wyrobu,
c) miesic i dwie ostatnie cyfry roku produkcji
d) nazw, znak handlowy i inne oznaczenia identyfidag producenta lub dostagvesli nie jest producentem,
e) znak budowlany ,B”,
f)  numer aprobaty technicznej IBDIM,
g) numer certyfikatu zgodioi i numer jednostki certyfikage;.

Oznakowania powinny liywykonane w sposéb trwaly i wynay, czytelny z normalnej odledio widzenia, a
catkowita powierzchnia naklejki nie bytaskisza ni 30 cnf. Czytelngé i trwatosé cechy na tylnej stronie tarczy znaku
nie powinna b¥ nizsza od wymaganej trwaio znaku. Naklejk nalezy wykona z folii nieodblaskowej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakoi robot

Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2.Badania materiatéw do wykonania fundamentow beiych

Nie dotyczy.
6.3.Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania tobd

Wszystkie materialy dostarczone na budg@ewinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiarow.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikoéw powinna byzgodna z ustaleniami zawartymi w tablicy 7.

Tablica 7. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobowstirczonych przez producentéw

. . . . Ocena wyni-
Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada K6ow bads
1 | Sprawdzenie | 45 do 10 ba-| Powierzchni zbada nieuzbro-
powierzchni dai z wybra- | jonym okiem. Do ew. spraw-
nych losowo | dzenia gtbokdsciwad wy¢ | wyniki badai
elementow w | dostpnych narzdzi (np. linia- | - howinny by
kazdej dostar- | 10w z czujnikiem, suwmiarek,| zgodne z wy-
czonej partii mikrometrow itp. | maganiami
wyrobéw licz- | Przeprowadzi uniwersalnymi punktu 2
2 | Sprawdzenie cej do 1000 | Przyrzadami pomiarowymi lub
wymiarow elementéw sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §eiavosci dostarczo-

nych wyrobow i materiatow w zakresie wymagaodanych w punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robdt nalesprawdzé:
zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentagrojektowa (lokalizacja, wymiary znakéw, wysokb

zamocowania znakow),

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodmunktem 2 i 5,
prawidtowas¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,
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poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkfeB)
poprawnd¢ ustawienia stupkéw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4 i 5.5,
— zgodnd¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikag)
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000(Mymagania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymas
a) szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjoyeh oraz konstrukcji wsporczych,
b) nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéwepstatych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1.0godIne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-000MQNymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektovs, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6, daty wyniki pozytywne.
8.2.Odbidr ostateczny
Odbiér robdt oznakowania pionowego dokonywany f@stasadzie odbioru ostatecznego.
Odbidr ostateczny powinien &ylokonany po catkowitym zakozeniu robdt, na podstawie wynikéw pomia-
row i bada jakosciowych okrglonych w punktach 2 i 5.
8.3.0dbior pogwarancyjny
Przed uplywem okresu gwarancyjnego malerykona przeghd znakow i wybraa grupe podd& badaniom
fotometrycznym lica. Pozytywne wyniki przedu i bada mog by¢ podstaw odbioru pogwarancyjnego.
Odbiér pogwarancyjny natg przeprowadzi w ciagu 1 miesica po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalone-
go w SST.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1.0g0Ine ustalenia dotygee podstawy ptatrigi
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowanim@ivego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie fundamentow,
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
- zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w SST.
10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanieasdpici powtoki lakierowanej na dziatanie wody
oraz oznaczanie nagliwosci
2. PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowani
3. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwagoione i walcowane na zimno ogdlnego zastosowania
4. PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczadiporndci powtoki na dziatanie mgty solnej
5. PN-89/H-84023.07 Stal oktenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
6. PN-B-03215:1998 Konstrukcje stalowe -deaknia z fundamentami - Projektowanie i wykonanie
7. PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelpetowe i spgzone - Obliczenia statyczne i projektowanie
8. PN-EN 40-5:2004 Stupywietleniowe. Czs¢ 5. Stupy dwietleniowe stalowe. Wymagania.
9. PN-EN 206-1:2003 Beton &% 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodni@
10. PN-EN 485-4:1997 Aluminium i stopy aluminiurBlachy, tdmy i ptyty - Tolerancje ksztattu i wy-

miaréw wyrobdw walcowanych na zimno
11. PN-EN ISO 1461:2000 Powtoki cynkowe nanoszametal metogl zanurzeniow (cynkowanie jednostko-
we) — Wymaganie i badanie

12.  PN-EN 10240:2001 Wewtnzne i/lub zewstrzne powtoki ochronne rur stalowych. Wymaganiaye ot
czace powlok wykonanych przez cynkowanie ognhiowe wnkoyvniach zautoma-
tyzowanych

13. PN-EN 10292:2003/Tasmy i blachy ze stali o podwgzonej granicy plastyczgc powlekane ogniowo

A1:2004/A1:2005(V) w spos6b cigly do obrébki plastycznej na zimno. Warunki teciaznie dostawy

14. PN-EN 10327:2005(U) ‘FBany i blachy ze stali niskogglowych powlekane ogniowo w spos6lagly do
obrobki plastycznej na zimno. Warunki technicznetday

15. PN-EN 12767:2003 Bierne bezpiet#t®vo konstrukcji wsporczych dla udzer drogowych. Wyma-
gania i metody bada

16. PN-EN 12899-1:2005 State, pionowe znaki droge®es¢ 1: Znaki state

17. prEN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe ¢$€5 Badanie wgpne typu

18. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniaregzobudowy (Kod IP)



19.
20.

21.
22.
23.

24
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PN-EN 60598-1: 1990 Oprawyvdetleniowe. Wymagania ogoélne i badania
PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawywaetleniowe - Wymagania szczego6towe - Opravyietleniowe drogo-

we
PN-H-74200:1998 Rury stalowe ze szwem, gwinteva
PN-EN ISO 2808:2000 Farby i lakiery - oznaceagubdci powtoki
PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowaneguaco
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zéefymagania i badania

10.2.Przepisy zwjzane

25.

26.

27.

28.

29.

30.
31.

Zahczniki nr 1 i 4 do rozporglzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 20@3sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogohwpraz urgdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr, p2a. 2181)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia®D2@. w sprawie sposobéw deklarowania zgdgdno
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania iclkienabudowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad202 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jedno-
stek organizacyjnych upowaionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497)

CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surfadeucs for visual signalling (Zalecenia dla barwnperzch-
niowych sygnalizacji wizualnej)

CIE No. 54 Retroreflection definition and maasnent (Powierzchniowy wspoétczynnik odblasku defenii
pomiary)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwianych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

State odblaskowe znaki drogowe iaglzenia bezpieczstwa ruchu drogowego. Zalecenia IBDiM do udziela-
nia aprobat technicznych nr Z/2005-03-009



